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Program studiow

mechatronika
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Informacje podstawowe o programie studiow

Nazwa wydziatu: Wydziat Inzynierii Mechanicznej
Nazwa kierunku: mechatronika

Poziom studidw: drugiego stopnia (mgr inz.)
Profil studiéw: Profil ogélnoakademicki
Forma studiow: studia stacjonarne

Czas trwania studiow (liczba semestrow): 3

Liczben ECTS konieczna do ukonczenia 90

studiow:

Tytut zawodowy nadawany absolwentom: Magister inzynier

Kod ISCED: 714

Jezyk studiow: polski

Informacje podstawowe o programie studiéw 2/11



Wskazniki programu

Nazwa

Liczba punktéw ECTS w programie

taczna liczba pkt. ECTS jaka student musi uzyska¢ w ramach zaje¢ prowadzonych z bezposrednim udziatem NA lub innych
0séb prowadzacych zajecia

Liczba pkt. ECTS jaka student musi uzyskaé¢ w ramach zaje¢ z dziedziny nauk humanistycznych lub nauk spotecznych
Liczba pkt. ECTS za zajecia do wyboru

Liczba pkt. ECTS za zajecia zwigzane z prowadzong w uczelni dziatalnoscig naukowa w dyscyplinie / dyscyplinach, do ktérych
przyporzadkowano kierunek studiéw

taczna liczba godzin zaje¢ dydaktycznych

taczna liczba godzin zaje¢ dydaktycznych - wyktady

taczna liczba godzin zajec dydaktycznych - ¢wiczenia audytoryjne

taczna liczba godzin zaje¢ dydaktycznych - ¢wiczenia laboratoryjne / lektorat jezykéw obcych
taczna liczba godzin zajec dydaktycznych - ¢wiczenia projektowe

taczna liczba godzin zaje¢ dydaktycznych - pozostate formy zajeé

Wskazniki programu

mechatronika
przemystowa

90

48

39

960
390
90
240
195
45

mechatronika
pojazdow

90

48

39
80

960
390
75
285
165
45
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Efekty uczenia sie

Przyporzadkowanie kierunku do dyscyplin, do ktérych odnosza sie efekty uczenia sie

Inzynieria mechaniczna

Automatyka, elektronika, elektrotechnika i technologie kosmiczne

Informatyka techniczna i telekomunikacja

Wiedza

Kod

MCH_02_K_W01

MCH_02_K_W02

MCH_02_K_W03

MCH_02_K_W04

MCH_02_K_W05

MCH_02_K_W06

MCH_02_K_W07

MCH_02_K_W08

Umiejetnosci

Kod

MCH_02_K_U01

Efekty uczenia sie

Efekty uczenia sie dla kierunku

Tresé

ma szczeg6towq, uporzadkowang i rozszerzong wiedze w zakresie zastosowania
informatyki, elektroniki, automatyki i robotyki oraz mechaniki potrzebng do
projektowania, wytwarzania i analizy urzadzeh mechatronicznych

ma pogtebiong wiedze w zakresie budowy systeméw, uktaddw i urzadzen
mechatronicznych oraz materiatéw stosowanych w ich wytwarzaniu

ma pogtebiong wiedze w zakresie konstrukcji maszyn, ich wytrzymatosci oraz w
zakresie zintegrowanych systeméw wytwarzania niezbedna do analizy ztozonych
zagadnien inzynierskich z zakresu mechatroniki

ma uporzadkowang i pogtebiong wiedze w zakresie projektowania ztozonych
uktadéw i systemdw mechatronicznych oraz zastosowania komputerowych
algorytméw, aplikacji i innych narzadzi do optymalizacji i symulacji

ma rozszerzong wiedze dotyczacg proceséw diagnostyki, kontroli i metod
pomiaréw parametréw uktadéw mechatronicznych

ma poszerzong i ugruntowang wiedze w zakresie rozumienia prawnych,
spotecznych, ekonomicznych i innych pozatechnicznych aspektéw zwigzanych z
prowadzeniem dziatalno$ci gospodarczej i inzynierskiej

ma poszerzong wiedze w zakresie obecnego stanu wiedzy, trendach w rozwoju i
nowych osiggnieciach w zakresie mechatroniki oraz w zakresie ochrony wiasnosci
intelektualnej i prawa patentowego

ma pogtebiong wiedze w zakresie obcojezycznej terminologii stosowanej w
obszarze informatyki, elektroniki i mechaniki oraz ich zastosowania w
mechatronice

Tresé

potrafi wykorzystywa¢ posiadang wiedze oraz samodzielnie jg poszerza¢ poprzez
pozyskiwanie informacji z réznych zrédet; potrafi taczy¢ uzyskane informacje,
dokonywac ich interpretacji oraz krytycznie je ocenia¢, a takze formutowad wnioski
i uzasadnienia w zakresie zagadnien dotyczacych mechatroniki, ma przygotowanie
niezbedne do pracy w srodowisku przemystowym zwigzanym z praca inzyniera
mechatronika

69%
21%
10%

PRK

P7S_WG, P7S_WK,
P7S_WG_inz

P7S_WG,
P7S_WG._inz

P7S_WG, P7S_WK,
P7S_WG._inz,
P7S_WK_inz

P7S_WG,
P7S_WG_inz

P7S_WG,
P7S_WG_inz

P7S_WK,
P7S_WK_inz

P7S_WG, P7S_WK,
P7S_WG_inz,
P7S_WK inz

P7S_WK,

P7S_WG._inz,
P7S_WK_inz

PRK

P7S_UW, P7S_UK,
P75_UU,
P7S_UW_inz
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Kod

MCH_02_K_U02

MCH_02_K_U03

MCH_02_K_U04

MCH_02_K_U05

MCH_02_K_U06

MCH_02_K_U07

MCH_02_K_U08

Tresé

potrafi ocenia¢ przydatnos¢ i efektywnos¢ funkcjonowania uktadéw
mechatronicznych, w tym zespotéw elektrycznych, elektronicznych, mechanicznych
i uktadéw sterujacych, a takze przeprowadzac proces ich testowania

potrafi w sposéb wystarczajacy postugiwad sie jezykiem technicznym réwniez w
jezyku obcym, zgodne z wymaganiami okreslonymi dla poziomu B2+ Europejskiego
Systemu Opisu Ksztatcenia Jezykowego, w celu porozumiewania sie, rozumienia
zagadnien inzynierskich, czytania ze zrozumieniem oraz wygtaszania prezentacji na
temat realizowanych projektédw z zakresu mechatroniki

potrafi planowac i przeprowadza¢ pomiary, symulacje komputerowe, dobieraé
metode obliczeniowg, jezyk programowania oraz interpretowac i dokumentowac
uzyskane wyniki badan, a takze formutowa¢ wnioski w ramach prowadzonych
eksperymentéw w zakresie mechatroniki

potrafi samodzielnie zaprojektowac i samodzielnie lub w zespole wykona¢ aplikacje
i procedury komputerowe z wykorzystaniem nowoczesnych technologii
informatycznych, opracowac¢ system informatyczny wspomagajacy zarzadzanie
zgromadzonymi danymi

potrafi prawidtowo okresli¢ cechy i parametry prostych i ztozonych uktadéw
mechatronicznych, zaprojektowac¢, zbudowac i uruchomic je, w tym dokonac
doboru materiatéw konstrukcyjnych i opracowac technologie wytwarzania
wybranych podzespotéw, potrafi dokonac analizy elementéw i systeméw
mechatronicznych stosujgc typowe metody i narzedzia

ma umiejetnos¢ przygotowania i opracowania prezentacji naukowej dotyczacej
realizowanego zadania inzynierskiego wraz z oméwieniem wynikdw wtasnych oraz
prowadzi¢ dyskusje dotyczacg rozwigzywania ztozonych probleméw z dziedziny
mechatroniki w jezyku polskim i obcym

potrafi samodzielnie i w zespole dokona¢ wielowariantowej analizy ekonomicznej
opracowanego projektu technicznego z zakresu mechatroniki uwzgledniajgcego
koszt materiatéw, energii i naktadu pracy dla wyrobu lub uktadu podejmujac
racjonalne decyzje, warunkujace rozwdj systeméw mechatronicznych w aspekcie
zarzadzania i budowy struktur organizacyjnych w Srodowisku pracy

Kompetencje spoteczne

Kod

MCH_02_K_K01

MCH_02_K_K02

MCH_02_K_K03

MCH_02_K_K04

Efekty uczenia sie

Tresé

potrafi pracowac samodzielnie i wspétdziataé w zespole przyjmujgc w nim rézne role,
potrafi dziatac i wspdtdziata¢ w sposdb kreatywny i przedsiebiorczy oraz okreslac
priorytety i kolejnos¢ dziatan

rozumie potrzebe uczenia sie i samodzielnego doksztatcania sie, rozumie potrzebe i
uwzglednia konieczno$¢ poznawania i stosowania nowych technologii, przez co
potrafi doradza¢ w zakresie optymalnych rozwigzan technicznych w systemach
mechatronicznych

ma $wiadomos¢ i rozumie wptyw stosowanych technologii na srodowisko, ma
Swiadomos¢ o pozatechnicznych skutkach podejmowanych dziatan inzynierskich, ich
wptywu na Srodowisko i jest sSwiadomy zwigzanych z tym ograniczen

ma swiadomos¢ roli spotecznej absolwenta uczelni technicznej, potrafi wskazywac i
rozwigzywac problemy zwigzane z wykonywaniem zawodu inzyniera, rozumie
potrzebe przekazywania informacji zwigzanej z osiggnieciami techniki w sposéb
zrozumiaty

PRK

P7S_UW,
P7S_UW_inz

P7S_UK, P7S_UU,
P7S_UW_inz

P7S_UW, P7S_UK,
P75_UO,
P7S_UW_inz

P7S_UW, P75_UO,
P7S_UU,
P7S_UW_inz

P7S_UW,
P7S_UW_inz

P7S_UW, P7S_UK,
P7S_UU,
P7S_UW _inz

P7S_UW, P7S_UK,
P75_UO, P7S_UU,
P7S_UW_inz

PRK

P7S_KK, P7S_KR

P7S_KK, P7S_KR

P7S_KK, P7S_KO

P7S_KO, P7S_KR
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Plan studiow

Semestr 1
Przedmiot Liczba godzin Punkty ECTS Forma weryfikacji Obligatoryjnos¢ Blok
Przedmioty
Przedsiebiorczos¢ Wyktad: 30 2 Zaliczenie na ocene Obowigzkowy humanistyczne i
spoteczne
Przedmioty
Ergonomia w mechatronice Wyktad: 15 1 Zaliczenie na ocene Obowigzkowy humanistyczne i
spoteczne
- . . V,Vy.k’rad:.30 . . . Przedmioty
Wybrane zagadnienia z matematyki stosowanej Cwiczenia 3 Zaliczenie na ocene Obowigzkowy Kierunkowe
audytoryjne: 15
Wyktad: 30
. . CW|czen|§ ) . . Przedmioty
Elektronika i elektrotechnika audytoryjne: 15 6 Egzamin Obowigzkowy Kierunkowe
Cwiczenia
laboratoryjne: 30
Wykfad: 30
Cwiczenia Przedmiot
Kinematyka i dynamika uktadéw mechatronicznych audytoryjne: 15 6 Egzamin Obowigzkowy . y
e 4 kierunkowe
Cwiczenia
projektowe: 30
Wykfad: 30 Przedmioty
Pomiary w mechatronice Cwiczenia 3 Zaliczenie na ocene Obowigzkowy ki
. ierunkowe
laboratoryjne: 15
Wyktad: 30
Cwiczenia Przedmiot
Uktady regulacji i sterowania audytoryjne: 15 5 Zaliczenie na ocene Obowigzkowy i K Y
Cwiczenia erunkowe

Plan studiow

laboratoryjne: 30
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Przedmiot Liczba godzin Punkty ECTS Forma weryfikacji Obligatoryjnosc Blok
. o . Cwiczenia . . . Przedmioty
Algorytmy i struktury danych - jezyki programowania laboratoryjne: 30 3 Zaliczenie na ocene Obowigzkowy Kierunkowe
Jezyk obcy do wyboru 1 Zaliczenie na ocene Obowigzkowa grupa Jezyki obce
Student wybiera jeden przedmiot
Jezyk niemiecki Lektorat: 15 1 Zaliczenie na ocene Fakultatywny Jezyki obce
Jezyk angielski Lektorat: 15 1 Zaliczenie na ocene Fakultatywny Jezyki obce
Suma 405 30 Egzaminy: 2
Semestr 2
Przedmiot Liczba godzin Punkty ECTS Forma weryfikacji Obligatoryjnos¢ Blok
Jezyk obcy do wyboru 1 Zaliczenie na ocene Obowigzkowa grupa Jezyki obce
Student wybiera jeden przedmiot
Jezyk angielski Lektorat: 15 1 Zaliczenie na ocene Fakultatywny Jezyki obce
Jezyk niemiecki Lektorat: 15 1 Zaliczenie na ocene Fakultatywny Jezyki obce
Suma 15 1 Egzaminy: 0
Specjalnos¢: mechatronika pojazdow
Przedmiot Liczba godzin Punkty ECTS Forma weryfikacji Obligatoryjnos¢ Blok
Wyktad: 30 . . .
Eksploatacja pojazdéw i maszyn roboczych Cwiczenia 5 Egzamin Obligatoryjny Przedmioty

Plan studiow

laboratoryjne: 30

specjalnosciowy

specjalnosciowe
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Przedmiot Liczba godzin Punkty ECTS Forma weryfikacji Obligatoryjnosc Blok
Wyktad: 30
p S . CW|czen|a. . . . Obligatoryjny Przedmioty
rogramowanie mikrokontrolerow laboratoryjne: 15 4 Zaliczenie na ocene specialnodciow specialnodciowe
Cwiczenia ped) y pec)
projektowe: 15
Wyktad: 15 . . .
Uktady mechatroniczne w pojazdach Cwiczenia 4 Egzamin Sbcilcggltr?c?sﬂcr;gw :rzeecqz;?r:zts');iowe
projektowe: 30 ped y ped)
Wykfad: 15
. . CW|czen|§ ) . . Obligatoryjny Przedmioty
Systemy pomiarowe w pojazdach audytoryjne: 15 4 Zaliczenie na ocene specialnocciow specialnosciowe
Cwiczenia pec) y pec
laboratoryjne: 30
Napedy i uktady sterowania pojazdéw Wyktad: 30 3 Egzamin sop?;ggltr?g?c?gwy :;;Zeec?;?rlgts’)::iowe
Wyktad: 15 . . .
Diagnostyka w mechatronice pojazdéw Cwiczenia 3 Zaliczenie na ocene sObehcg'ZItr??stcr;gw zrzeecq;?r:gts'{iowe
laboratoryjne: 15 ped y Ped)
Projekt zespotowy CW|.czen|a . 5 Zaliczenie na ocene Obllgator)fmy Prze(_imlotlyl
projektowe: 60 specjalnosciowy specjalnosciowe
Seminarium dyplomowe Seminarium: 15 1 Zaliczenie na ocene Sp?éggltr?c?sacqgwy spzeec(jje:?r:ggiowe
Suma 360 29 Egzaminy: 3
Suma (Czesc kierunkowa + Specjalnosc) 375 30 Egzaminy: 3

Specjalnos¢: mechatronika przemystowa

Plan studiow
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Przedmiot Liczba godzin Punkty ECTS Forma weryfikacji Obligatoryjnosc Blok
Wyktad: 30 . . .
Systemy mechatroniczne w inzynierii produkgji Cwiczenia 4 Egzamin Sb;'cg.zltr?g?ggw Er?eecc'i;ugts’iiowe
projektowe: 30 Ped y ped
Wyktad: 15 . . .
Programowanie sterownikéw przemystowych Cwiczenia 4 Zaliczenie na ocene Sbcilcggltr?c?sﬂcr;gw :rzeecqz;?r:zts');iowe
laboratoryjne: 30 ped y ped)
Wyktad: 30
. . CW|czen|§ ) . . Obligatoryjny Przedmioty
Programowanie w mechatronice audytoryjne: 15 5 Zaliczenie na ocene specialnociow specialnosciowe
Cwiczenia ped) y pec
laboratoryjne: 30
Wyktad: 15 . . .
Napedy w mechatronice Cwiczenia 3 Zaliczenie na ocene (s)beiggltr?c?sfjcr;gw Erzeiqgr:gts’{:iowe
audytoryjne: 15 pec) y pec)
CAD w mechatronice CW|czen|al . 2 Zaliczenie na ocene Obl|gator¥1n_y Przedm|ot,yl
laboratoryjne: 30 specjalnosciowy specjalnosciowe
Wyktad: 30 . . .
Projektowanie systemdw mechatronicznych Cwiczenia 5 Egzamin Sb;?:fsg?ggw Er?eec('j;?r:gzmwe
projektowe: 15 pec) y pec]
Projekt zespotowy CW|.czen|a . 5 Zaliczenie na ocene Obl|gator¥1ny Przec_1m|otlyl
projektowe: 60 specjalnosciowy specjalnosciowe
Seminarium dyplomowe Seminarium: 15 1 Zaliczenie na ocene (s);)eiggltr?c?sfjcr;gwy E[razei(jjgr:gts’{:iowe
Suma 360 29 Egzaminy: 2
Suma (Czes¢ kierunkowa + Specjalnosc) 375 30 Egzaminy: 2

Semestr 3

Plan studiow
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Przedmiot Liczba godzin Punkty ECTS Forma weryfikacji Obligatoryjnosc Blok
Przedmioty
Przedsiebiorczos¢ Wyktad: 15 1 Zaliczenie na ocene Obowigzkowy humanistyczne i
spoteczne
Przedmioty
Prawo w mechatronice Wyktfad: 15 1 Zaliczenie na ocene Obowigzkowy humanistyczne i
spoteczne
PrzygoFowame i ztozenie pracy dyplomowej oraz przygotowanie do Praca dyplomowa: 0 20 Zaliczenie Obowiazkowy Przedmloty
egzaminu dyplomowego kierunkowe
Suma 30 22 Egzaminy: 0
Specjalnosc¢: mechatronika pojazdow
Przedmiot Liczba godzin Punkty ECTS Forma weryfikacji Obligatoryjnos¢ Blok
Cwiczenia
. . s laboratoryjne: 30 . . Obligatoryjny Przedmioty
Napedy i uktady sterowania pojazdéw Cwiczenia 2 Zaliczenie na ocene specjalnogciowy specjalnodciowe
projektowe: 30
Wyktad: 30 . . .
Transmisja danych Cwiczenia 4 Egzamin Ob"gamry,”?y Prze(_imlotly.
. specjalnosciowy specjalnosciowe
laboratoryjne: 30
Seminarium dyplomowe Seminarium: 30 2 Zaliczenie na ocene Obllgator)quy Prze(_jmlotlyl
specjalnosciowy specjalnosciowe
Suma 150 8 Egzaminy: 1
Suma (Czes¢ kierunkowa + Specjalnosc) 180 30 Egzaminy: 1

Specjalnos¢: mechatronika przemystowa

Plan studiow
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Przedmiot Liczba godzin Punkty ECTS Forma weryfikacji Obligatoryjnosc Blok
Wyktad: 30 . . .
Programowanie w mechatronice Cwiczenia 2 Egzamin Obl|gator¥my Przec.im|ot,yl
: ) specjalnosciowy specjalnosciowe
projektowe: 15
Napedy w mechatronice CW|.czen|a . 1 Zaliczenie na ocene Ob"g.atorY“?y Przec.im|ot,yl
projektowe: 15 specjalnosciowy specjalnosciowe
Wykfad: 15
Cwiczenia . . .
Sieci przemystowe laboratoryjne: 15 3 Egzamin Obl|gator¥my Przec_zlmlotlyl
Ewi . specjalnosciowy specjalnosciowe
wiczenia
projektowe: 30
L T . . Obligatoryjny Przedmioty
Seminarium dyplomowe Seminarium: 30 2 Zaliczenie na ocene specjalnodciowy specjalnosciowe
Suma 150 8 Egzaminy: 2
Suma (Czesc kierunkowa + Specjalnosc) 180 30 Egzaminy: 2

Plan studiow
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mechatronika
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Informacje podstawowe o programie studiow

Nazwa wydziatu: Wydziat Inzynierii Mechanicznej
Nazwa kierunku: mechatronika

Poziom studidw: drugiego stopnia (mgr inz.)
Profil studiéw: Profil ogélnoakademicki
Forma studiow: studia niestacjonarne

Czas trwania studiow (liczba semestrow): 4

Liczben ECTS konieczna do ukonczenia 90

studiow:

Tytut zawodowy nadawany absolwentom: Magister inzynier

Kod ISCED: 714

Jezyk studiow: polski

Informacje podstawowe o programie studiéw 2/12



Wskazniki programu

Nazwa

Liczba punktéw ECTS w programie

taczna liczba pkt. ECTS jaka student musi uzyska¢ w ramach zaje¢ prowadzonych z bezposrednim udziatem NA lub innych
0séb prowadzacych zajecia

Liczba pkt. ECTS jaka student musi uzyskaé¢ w ramach zaje¢ z dziedziny nauk humanistycznych lub nauk spotecznych
Liczba pkt. ECTS za zajecia do wyboru

Liczba pkt. ECTS za zajecia zwigzane z prowadzong w uczelni dziatalnoscig naukowa w dyscyplinie / dyscyplinach, do ktérych
przyporzadkowano kierunek studiéw

taczna liczba godzin zaje¢ dydaktycznych

taczna liczba godzin zaje¢ dydaktycznych - wyktady

taczna liczba godzin zajec dydaktycznych - ¢wiczenia audytoryjne

taczna liczba godzin zaje¢ dydaktycznych - ¢wiczenia laboratoryjne / lektorat jezykéw obcych
taczna liczba godzin zajec dydaktycznych - ¢wiczenia projektowe

taczna liczba godzin zaje¢ dydaktycznych - pozostate formy zajeé

Wskazniki programu

mechatronika
pojazdow

90

30

39

576
234
45
171
99
27

mechatronika
przemystowa

90

30

39
80

576
234
54

144
117

27
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Efekty uczenia sie

Przyporzadkowanie kierunku do dyscyplin, do ktérych odnosza sie efekty uczenia sie

Inzynieria mechaniczna

Automatyka, elektronika, elektrotechnika i technologie kosmiczne

Informatyka techniczna i telekomunikacja

Wiedza

Kod

MCH_02_K_W01

MCH_02_K_W02

MCH_02_K_W03

MCH_02_K_W04

MCH_02_K_W05

MCH_02_K_W06

MCH_02_K_W07

MCH_02_K_W08

Umiejetnosci

Kod

MCH_02_K_U01

Efekty uczenia sie

Efekty uczenia sie dla kierunku

Tresé

ma szczeg6towq, uporzadkowang i rozszerzong wiedze w zakresie zastosowania
informatyki, elektroniki, automatyki i robotyki oraz mechaniki potrzebng do
projektowania, wytwarzania i analizy urzadzeh mechatronicznych

ma pogtebiong wiedze w zakresie budowy systeméw, uktaddw i urzadzen
mechatronicznych oraz materiatéw stosowanych w ich wytwarzaniu

ma pogtebiong wiedze w zakresie konstrukcji maszyn, ich wytrzymatosci oraz w
zakresie zintegrowanych systeméw wytwarzania niezbedna do analizy ztozonych
zagadnien inzynierskich z zakresu mechatroniki

ma uporzadkowang i pogtebiong wiedze w zakresie projektowania ztozonych
uktadéw i systemdw mechatronicznych oraz zastosowania komputerowych
algorytméw, aplikacji i innych narzadzi do optymalizacji i symulacji

ma rozszerzong wiedze dotyczacg proceséw diagnostyki, kontroli i metod
pomiaréw parametréw uktadéw mechatronicznych

ma poszerzong i ugruntowang wiedze w zakresie rozumienia prawnych,
spotecznych, ekonomicznych i innych pozatechnicznych aspektéw zwigzanych z
prowadzeniem dziatalno$ci gospodarczej i inzynierskiej

ma poszerzong wiedze w zakresie obecnego stanu wiedzy, trendach w rozwoju i
nowych osiggnieciach w zakresie mechatroniki oraz w zakresie ochrony wiasnosci
intelektualnej i prawa patentowego

ma pogtebiong wiedze w zakresie obcojezycznej terminologii stosowanej w
obszarze informatyki, elektroniki i mechaniki oraz ich zastosowania w
mechatronice

Tresé

potrafi wykorzystywa¢ posiadang wiedze oraz samodzielnie jg poszerza¢ poprzez
pozyskiwanie informacji z réznych zrédet; potrafi taczy¢ uzyskane informacje,
dokonywac ich interpretacji oraz krytycznie je ocenia¢, a takze formutowad wnioski
i uzasadnienia w zakresie zagadnien dotyczacych mechatroniki, ma przygotowanie
niezbedne do pracy w srodowisku przemystowym zwigzanym z praca inzyniera
mechatronika
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Kod

MCH_02_K_U02

MCH_02_K_U03

MCH_02_K_U04

MCH_02_K_U05

MCH_02_K_U06

MCH_02_K_U07

MCH_02_K_U08

Tresé

potrafi ocenia¢ przydatnos¢ i efektywnos¢ funkcjonowania uktadéw
mechatronicznych, w tym zespotéw elektrycznych, elektronicznych, mechanicznych
i uktadéw sterujacych, a takze przeprowadzac proces ich testowania

potrafi w sposéb wystarczajacy postugiwad sie jezykiem technicznym réwniez w
jezyku obcym, zgodne z wymaganiami okreslonymi dla poziomu B2+ Europejskiego
Systemu Opisu Ksztatcenia Jezykowego, w celu porozumiewania sie, rozumienia
zagadnien inzynierskich, czytania ze zrozumieniem oraz wygtaszania prezentacji na
temat realizowanych projektédw z zakresu mechatroniki

potrafi planowac i przeprowadza¢ pomiary, symulacje komputerowe, dobieraé
metode obliczeniowg, jezyk programowania oraz interpretowac i dokumentowac
uzyskane wyniki badan, a takze formutowa¢ wnioski w ramach prowadzonych
eksperymentéw w zakresie mechatroniki

potrafi samodzielnie zaprojektowac i samodzielnie lub w zespole wykona¢ aplikacje
i procedury komputerowe z wykorzystaniem nowoczesnych technologii
informatycznych, opracowac¢ system informatyczny wspomagajacy zarzadzanie
zgromadzonymi danymi

potrafi prawidtowo okresli¢ cechy i parametry prostych i ztozonych uktadéw
mechatronicznych, zaprojektowac¢, zbudowac i uruchomic je, w tym dokonac
doboru materiatéw konstrukcyjnych i opracowac technologie wytwarzania
wybranych podzespotéw, potrafi dokonac analizy elementéw i systeméw
mechatronicznych stosujgc typowe metody i narzedzia

ma umiejetnos¢ przygotowania i opracowania prezentacji naukowej dotyczacej
realizowanego zadania inzynierskiego wraz z oméwieniem wynikdw wtasnych oraz
prowadzi¢ dyskusje dotyczacg rozwigzywania ztozonych probleméw z dziedziny
mechatroniki w jezyku polskim i obcym

potrafi samodzielnie i w zespole dokona¢ wielowariantowej analizy ekonomicznej
opracowanego projektu technicznego z zakresu mechatroniki uwzgledniajgcego
koszt materiatéw, energii i naktadu pracy dla wyrobu lub uktadu podejmujac
racjonalne decyzje, warunkujace rozwdj systeméw mechatronicznych w aspekcie
zarzadzania i budowy struktur organizacyjnych w Srodowisku pracy

Kompetencje spoteczne

Kod

MCH_02_K_K01

MCH_02_K_K02

MCH_02_K_K03

MCH_02_K_K04

Efekty uczenia sie

Tresé

potrafi pracowac samodzielnie i wspétdziataé w zespole przyjmujgc w nim rézne role,
potrafi dziatac i wspdtdziata¢ w sposdb kreatywny i przedsiebiorczy oraz okreslac
priorytety i kolejnos¢ dziatan

rozumie potrzebe uczenia sie i samodzielnego doksztatcania sie, rozumie potrzebe i
uwzglednia konieczno$¢ poznawania i stosowania nowych technologii, przez co
potrafi doradza¢ w zakresie optymalnych rozwigzan technicznych w systemach
mechatronicznych

ma $wiadomos¢ i rozumie wptyw stosowanych technologii na srodowisko, ma
Swiadomos¢ o pozatechnicznych skutkach podejmowanych dziatan inzynierskich, ich
wptywu na Srodowisko i jest sSwiadomy zwigzanych z tym ograniczen

ma swiadomos¢ roli spotecznej absolwenta uczelni technicznej, potrafi wskazywac i
rozwigzywac problemy zwigzane z wykonywaniem zawodu inzyniera, rozumie
potrzebe przekazywania informacji zwigzanej z osiggnieciami techniki w sposéb
zrozumiaty
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Plan studiow

Semestr 1
Przedmiot Liczba godzin Punkty ECTS Forma weryfikacji Obligatoryjnos¢ Blok
Wykfad: 18
Cwiczenia .
Elektronika i elektrotechnika audytoryjne: 9 6 Egzamin Obowigzkowy Przedm|oty
. 4 kierunkowe
Cwiczenia
laboratoryjne: 18
Wyktad: 18
Cwiczenia i
. . . . . o . . Przedmioty
Kinematyka i dynamika uktadéw mechatronicznych audytoryjne: 9 6 Egzamin Obowigzkowy .
o 4 kierunkowe
Cwiczenia
projektowe: 18
Wyktad: 18
Cwiczenia Przedmiot
Uktady regulacji i sterowania audytoryjne: 9 5 Zaliczenie na ocene Obowigzkowy . Y
o 4 kierunkowe
Cwiczenia
laboratoryjne: 18
. L . Cwiczenia . . . Przedmioty
Algorytmy i struktury danych - jezyki programowania laboratoryjne: 18 3 Zaliczenie na ocene Obowigzkowy Kierunkowe
Jezyk obcy do wyboru 1 Zaliczenie na ocene Obowigzkowa grupa Jezyki obce
Student wybiera jeden przedmiot
Jezyk angielski Lektorat: 9 1 Zaliczenie na ocene Fakultatywny Jezyki obce
Jezyk niemiecki Lektorat: 9 1 Zaliczenie na ocene Fakultatywny Jezyki obce
Suma 162 21 Egzaminy: 2

Plan studiow
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Semestr 2

Przedmiot Liczba godzin Punkty ECTS Forma weryfikacji Obligatoryjnos¢ Blok
Wyktad: 18 i
L . . 2 . . . . Przedmioty
Wybrane zagadnienia z matematyki stosowanej Cwiczenia 3 Zaliczenie na ocene Obowigzkowy .
o kierunkowe
audytoryjne: 9
Wyktad: 18 Przedmiot
Pomiary w mechatronice Cwiczenia 3 Zaliczenie na ocene Obowigzkowy . Y
. kierunkowe
laboratoryjne: 9
Jezyk obcy do wyboru 1 Zaliczenie na ocene Obowigzkowa grupa Jezyki obce
Student wybiera jeden przedmiot
Jezyk angielski Lektorat: 9 1 Zaliczenie na ocene Fakultatywny Jezyki obce
Jezyk niemiecki Lektorat: 9 1 Zaliczenie na ocene Fakultatywny Jezyki obce
Suma 63 7 Egzaminy: 0
Specjalnosc¢: mechatronika pojazdéow
Przedmiot Liczba godzin Punkty ECTS Forma weryfikacji Obligatoryjnosc Blok
Wyktad: 18 . . .
Eksploatacja pojazdéw i maszyn roboczych Cwiczenia 5 Egzamin Obl|gator¥1n_y Przeqlmlot/yl
oo specjalnosciowy specjalnosciowe
laboratoryjne: 18
Wykfad: 18
Cwiczenia Obligatoryjn Przedmiot
Programowanie mikrokontroleréw laboratoryjne: 9 4 Zaliczenie na ocene 9 | yiny ol Y
Cwiczenia specjalnosciowy specjalnosciowe

Plan studiow

projektowe: 9
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Przedmiot Liczba godzin Punkty ECTS Forma weryfikacji Obligatoryjnosc Blok
Wyktad: 9 . . .
Uktady mechatroniczne w pojazdach Cwiczenia 4 Egzamin Sbéggltr?g?cr;gw zr?eiqgr:gziowe
projektowe: 18 ped) y pec
Wyktad: 9 . . .
Systemy pomiarowe w pojazdach Cwiczenia 3 Zaliczenie na ocene Sbcilcggltr??sﬂcr;gw zrzeec('jz;?r:zzmwe
audytoryjne: 9 ped y ped)
Suma 117 16 Egzaminy: 2
Suma (Czes<¢ kierunkowa + Specjalnosc) 180 23 Egzaminy: 2

Specjalnosc¢: mechatronika przemystowa

Przedmiot Liczba godzin Punkty ECTS Forma weryfikacji Obligatoryjnosc Blok
Wyktad: 18 . . .
Systemy mechatroniczne w inzynierii produkcji Cwiczenia 4 Egzamin Obllgator)fjr)y Prze<'jm|otly.
: ) specjalnosciowy specjalnosciowe
projektowe: 18
Wyktad: 18 . . .
. . 27 . . . Obligatoryjny Przedmioty
Programowanie w mechatronice Cwmzemg . 4 Zaliczenie na ocene specjalnogciowy specjalnodciowe
audytoryjne: 9
CAD w mechatronice CW|czen|a. . 2 Zaliczenie na ocene Obllglator)fjr?y Prze(_imlotly.
laboratoryjne: 18 specjalnosciowy specjalnosciowe
Wyktad: 18 . . .
Projektowanie systemdédw mechatronicznych Cwiczenia 5 Egzamin Obllg.ator)fjr?y Prze(_jmlotlyl
: . specjalnosciowy specjalnosciowe
projektowe: 9
Suma 108 15 Egzaminy: 2
Suma (Czes<¢ kierunkowa + Specjalnosc) 171 22 Egzaminy: 2

Semestr 3

Plan studiow
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Przedmiot Liczba godzin Punkty ECTS Forma weryfikacji Obligatoryjnosc Blok
Przedmioty
Przedsiebiorczos¢ Wyktad: 18 2 Zaliczenie na ocene Obowigzkowy humanistyczne i
spoteczne
Przedmioty
Ergonomia w mechatronice Wyktad: 9 1 Zaliczenie na ocene Obowigzkowy humanistyczne i
spoteczne
Suma 27 3 Egzaminy: 0
Specjalnos¢: mechatronika pojazdow
Przedmiot Liczba godzin Punkty ECTS Forma weryfikacji Obligatoryjnos¢ Blok
Systemy pomiarowe w pojazdach CW|czen|a. ) 1 Zaliczenie na ocene Obllgator)fjr)y Prze<'jm|otly.
laboratoryjne: 18 specjalnosciowy specjalnosciowe
. . s ) . Obligatoryjny Przedmioty
Napedy i uktady sterowania pojazdow Wyktad: 18 3 Egzamin specjalnoéciowy specjalnotciowe
Wyktad: 18 . . .
Transmisja danych Cwiczenia 4 Egzamin Ob"gamry,”?y Prze(_imlotly.
. specjalnosciowy specjalnosciowe
laboratoryjne: 18
Wyktad: 9 . . .
Diagnostyka w mechatronice pojazdéw Cwiczenia 3 Zaliczenie na ocene Ob"g.ato“f“?y Przec.im|ot,yl
. specjalnosciowy specjalnosciowe
laboratoryjne: 9
Projekt zespotowy CW|.czen|a . 5 Zaliczenie na ocene Obl|gator¥my Przec_jm|otlyl
projektowe: 36 specjalnosciowy specjalnosciowe
Seminarium dyplomowe Seminarium: 9 1 Zaliczenie na ocene Obllgator)fjr]y Przec.zlmlotlyl
specjalnosciowy specjalnosciowe
Suma 135 17 Egzaminy: 2
Suma (Czes¢ kierunkowa + Specjalnosc) 162 20 Egzaminy: 2
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Specjalnos¢: mechatronika przemystowa

Przedmiot Liczba godzin Punkty ECTS Forma weryfikacji Obligatoryjnos¢ Blok
Programowanie sterownikéw przemystowych Wyktad: 9 2 Zaliczenie na ocene Ss)(ilcgjgltr??sﬂc?gwy zgr)ze(ec(jjz;?r:?:?éiowe
Wykfad: 18
Cwiczenia . . .
Programowanie w mechatronice laboratoryjne: 18 3 Egzamin sObe“cg':Itr?c?stcr;gw zrzeec('jg?r:g?;iowe
Cwiczenia ped y ped)
projektowe: 9
Wyktad: 9 . . .
Napedy w mechatronice Cwiczenia 3 Zaliczenie na ocene Sb;?:fr?;?c?gw :rzeecqgr:gts’)::iowe
audytoryjne: 9 pec) y pecj
Wyktad: 9
Cwiczenia . . .
. . . Obligatoryjn Przedmiot
Sieci przemystowe laboratoryjne: 9 3 Egzamin spegalno)sacigwy specjalnos’,{iowe
Cwiczenia
projektowe: 18
Projekt zespotowy Cwnlczema . 5 Zaliczenie na ocene Obl|gator¥1ny Przec.im|ot,yl
projektowe: 36 specjalnosciowy specjalnosciowe
Seminarium dyplomowe Seminarium: 9 1 Zaliczenie na ocene sogaelggltr?c?sﬂcr;gwy z[';zeec(jjg?r:g?;iowe
Suma 153 17 Egzaminy: 2
Suma (Czes¢ kierunkowa + Specjalnosc) 180 20 Egzaminy: 2

Semestr 4
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10/12



Przedmiot Liczba godzin Punkty ECTS Forma weryfikacji Obligatoryjnosc Blok
Przedmioty
Przedsiebiorczos¢ Wyktad: 9 1 Zaliczenie na ocene  Obowigzkowy humanistyczne i
spoteczne
Przedmioty
Prawo w mechatronice Wyktad: 9 1 Zaliczenie na ocene Obowigzkowy humanistyczne i
spoteczne
PrzygoFowame i ztozenie pracy dyplomowej oraz przygotowanie do Praca dyplomowa: 0 20 Zaliczenie Obowiazkowy Przedmloty
egzaminu dyplomowego kierunkowe
Suma 18 22 Egzaminy: 0
Specjalnosc¢: mechatronika pojazdow
Przedmiot Liczba godzin Punkty ECTS Forma weryfikacji Obligatoryjnos¢ Blok
Cwiczenia
. . s laboratoryjne: 18 . . Obligatoryjny Przedmioty
Napedy i uktady sterowania pojazdéw Cwiczenia 2 Zaliczenie na ocene specjalnogciowy specjalnodciowe
projektowe: 18
Seminarium dyplomowe Seminarium: 18 2 Zaliczenie na ocene Ob"g.atorY"?y Przec.im|ot,yl
specjalnosciowy specjalnosciowe
Suma 54 4 Egzaminy: 0
Suma (Czes<¢ kierunkowa + Specjalnosc) 72 26 Egzaminy: 0

Specjalnosc¢: mechatronika przemystowa

Przedmiot

Liczba godzin

Punkty ECTS

Forma weryfikacji

Obligatoryjnos¢

Blok

Programowanie sterownikéw przemystowych
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Cwiczenia
laboratoryjne: 18

Zaliczenie na ocene

Obligatoryjny
specjalnosciowy

Przedmioty
specjalnosciowe
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Przedmiot Liczba godzin Punkty ECTS Forma weryfikacji Obligatoryjnosc Blok
Napedy w mechatronice CW|.czen|a . 1 Zaliczenie na ocene Obllglator)fjr?y Prze(_imlotlyl
projektowe: 9 specjalnosciowy specjalnosciowe
Seminarium dyplomowe Seminarium: 18 2 Zaliczenie na ocene Ob"g.atOrY“?y Przec.im|ot,yl
specjalnosciowy specjalnosciowe
Suma 45 5 Egzaminy: 0
Suma (Czes<¢ kierunkowa + Specjalnosc) 63 27 Egzaminy: 0
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