Zalgcznik nr 2 do uchwaly nr 2/479 Senatu PBS

Zakladane efekty uczenia sie dla kierunku

z dnia 22 marca 2023 r.

Wydzial InZynierii Mechanicznej
nazwa Kierunku studiow Mechatronika

profil Ogolnoakademicki
poziom ksztalcenia Studia pierwszego stopnia
tytul zawodowy uzyskiwany przez absolwenta InzZynier

dyscyplina lub dyscypliny,
do ktorych odnoszg si¢ zakladane efekty uczenia si¢

2

procentowy udzial dyscypliny

Inzynieria mechaniczna - dyscyplina wiodaca 69 %
automatyka, elektronika, elektrotechnika i technologie kosmiczne 21%
informatyka techniczna i telekomunikacija 10 %
[Eacznie: 100%
Odniesienie efektow uczenia si¢ dla kierunku do charakterystyk drugiego stopnia Polskiej Ramy Kwalifikacji
Symbol Efekty Efekty prowadzace do
efektow S . -z czeSci | uzyskania kompetencji
kierun- A (kod skladnika inzynierskich
kowych opisu)* - z czeSci 11
(kod skladnika opisu) °
WIEDZA:
K_WO1 ma pod’stawo.wq wiedze z zakresu matematykl, fizyki, chemii i nauk pokrewnych niezbedna do rozumienia zjawisk i P6S_ WG P6S_ WG
procesow zwigzanych z mechatronika
K_W02 ma podstawowq yvledze;’ gkonomlcznq, prawng i spoleczng znajdujaca zastosowanie w procesach zwigzanych z P6S WK P6S WK
prowadzeniem dziatalno$ci gospodarczej - -
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K Wo3 | ma \.Nledz’q poz.wz.lle.lja(ca( na 1dentyﬁkowan.1§ zagrozen w uzytkowaniu sprzetu technicznego, zna podstawy P6S WK P6S WK
- bezpieczenstwa i higieny pracy oraz ergonomii - -
ma wiedz¢ z zakresu podstaw dotyczacych budowy systemOéw mechatronicznych oraz innych urzadzen P6S_WG,
K_W04 : : . P6S_WG
mechanicznych, elektrycznych i elektronicznych P6S WK
K_WO05 | ma podstawowa wiedz¢ w zakresie rodzajow i konstrukcji robotow oraz ich programowania P6S_WG P6S_WG
K Woe | M2 wiedze w zakr§sie budowy i dziatania podstawowych elementéw mechatronicznych oraz ich integracji w ztozone P6S WG P6S WG
- uktady mechatroniczne - -
K_WO07 | ma wiedze z zakresu grafiki inzynierskiej i zastosowania komputerowego wspomagania projektowania i wytwarzania P6S_WG P6S_WG
. . L . o . . P6S_WG,
K_WO08 | orientuje si¢ w obecnym stanie wiedzy w zakresie mechatroniki i trendach jej rozwoju P6S WK P6S_WG
K Wog | M2 podstawowq wiedze z zakresu. mechaniki i nauk pokreyvr}ycl}, w tym wiedze niezbedna do rozumienia zjawisk P6S WG P6S WG
- mechanicznych oraz rozwigzywania podstawowych zagadnien inzynierskich - -
ma wiedze¢ na temat komputerowych metod gromadzenia, przetwarzania, przesytania i przechowywania zasobow P6S_WG,
K_W10 P6S_WG
- danych P6S WK -
K W11 |ma w1edze;_z zakresu obc_()]e;zycznej terminologii stosowanej w obszarze technologii informatycznych oraz ich P6S WK P6S WG
- zastosowania w mechatronice - -
. . . L Lo . P6S_WG,
K_W12 | ma wiedzg z zakresu zarzadzania procesem wytwarzania oprogramowania, jego wdrozenia i konserwacji P6S WK P6S_WG, P6S_WK
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K_W13 ma e_lementamq wiedze z zakresu budowy, dziatania, obstugi oraz zastosowan podstawowych przyrzadéw i systemow P6S_WG P6S_ WG
pomiarowych
K_W14 | posiada wiedze z zakresu zdrowego trybu zycia P6S_WK P6S WG
UMIEJETNOSCI:
K Uo1 korzysta z metod eksperymentalnych oraz matematyczno-statystycznych do opisu i analizy systeméw P6S UW P6S UW
- mechatronicznych - -
K_UO02 | potrafi dokona¢ doboru materiatléw konstrukcyjnych podczas projektowania urzadzen mechatronicznych P6S_UW P6S_UW
K U03 potrafi dokona¢ doboru podstawowych elementow systeméw mechatronicznych do wskazanych zastosowan oraz P6S UW P6S UW
- zaproponowac alternatywne rozwigzania - -
K U04 potrafi z wykorzystaniem nowoczesnych technologii informatycznych zaprojektowa¢ i wykona¢ aplikacje P6S_UW, P6S UW
- komputerowe P6S_UK -
umie wyszukiwaé, analizowaé 1 wykorzystywaé dostepne informacje, a takze opracowac system informatyczny P6S_UW,
K_U05 . . . . P6S_UW
wspomagajacy zarzadzanie zgromadzonymi danymi P6S_UK
P6S_UW,
K_UO06 | potrafi dokona¢ analizy ekonomicznej dla planowanego przedsigwzigcia P6S_UK, P6S_UW
P6S_UU
K U07 potrafi okresli¢ najistotniejsze kierunki dalszego rozwijania swojej wiedzy oraz umiejetnosci praktycznych oraz P6S_UW, P6S UW
- skutecznie realizowac proces samoksztatcenia P6S_UU -
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K_UQ08 | potrafi zaplanowac i przeprowadza¢ eksperymenty, dokonywac¢ pomiaréw oraz opracowac ich wyniki 26688—%\/(\)/’ P6S_UW
K_UO09 | potrafi przeprowadzi¢ badanie systemu mechatronicznego oraz nadzorowac proces jego eksploatacji P6S_UW P6S_UW
potrafi zaprojektowac¢, zbudowac, uruchomic¢ oraz przetestowac prosty system mechatroniczny zawierajacy elementy P6S_UW,
K_U10 - >, ’ P6S_UK, P6S_UW
automatyki i sterowania
P6S_UO
P6S_UW,
K_U11 | potrafi zaprojektowaé program obstugujacy maszyny stosowane w procesach wytwarzania P6S_UK, P6S_UW
P6S_UO
potrafi komunikowac si¢, W tym w jezyku obcym na poziomie B2 ESOKJ z uzyciem specjalistycznej terminologii z P6S_UK,
K_U12 g P6S_UW
- zakresu mechatroniki P6S _UO -
KOMPETENCJE SPOLECZNE:
K KOL potrafi pracowa¢ w grupie, przyjmujac w niej rézne role, w tym kierowa¢ matym zespotem, przyjmujac P6S_KO,
- odpowiedzialno$¢ za efekty jego pracy P6S_KR
K_KO02 | rozumie potrzebe ciagltego doksztalcania si¢ i poglebiania swoich umiejetnosci praktycznych P6S_KK
K Koz [m2 $wiadomo$¢ o pozatechnicznych skutkach podejmowanych dziatan inzynierskich i ich wplywie na §rodowisko P6S_KK,
- naturalne P6S_KO
K_KO04 | wykazuje kreatywnos$¢ w zakresie stosowania nowoczesnych rozwigzan w mechatronice P6S_KK
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K KO5 moze doradza¢ w zakresie doboru optymalnych technologii i rozwigzan w systemach wykorzystujacych urzadzenia P6S_KK,
- mechatroniczne P6S_KR

objasnienia
ogodlna liczba kierunkowych efektow uczenia si¢ — dla nowych kierunkéw / pozioméw studiow zaleca si¢ zdefiniowanie okoto 30 efektow uczenia dla studiow I stopnia oraz okoto 20 efektow uczenia si¢ dla studiéw II stopnia, w
proporcji poszczegolnych kategorii zblizonej do 2:2:1 (W:U:KS),

symbole kierunkowych efektow ksztalcenia

K (pierwsza litera) — kierunkowy efekt ksztalcenia

W — wiedza

U — umiejetnosei

K — kompetencje spoteczne

01, 02, ... - numer efektu ksztatcenia w postaci dwoch cyfr (numery 1-9 nalezy poprzedzi¢ cyfra 0)
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Informacje ogdlne o programie studiow

KIERUNEK: MECHATRONIKA

PROFIL: PROFIL 0GOLNOAKADEMICKI

POZIOM STUDIOW: STUDIA PIERWSZEGO STOPNIA (3,5-letnie, inzynierskie)
FORMA STUDIOW: STUDIA STACJONARNE

taczna liczba godzin zaje¢ dydaktycznych

2295

godz.

taczna liczba pkt. ECTS jaka student musi uzyska¢ w ramach zaje¢ prowadzonych z
bezposrednim udziatem NA lub innych oséb prowadzacych zajecia

(w przypadku studiéw stacjonarnych ponad 50% z ogélnej liczby pkt. ECTS)

115

pkt. ECTS

liczba pkt. ECTS jaka student musi uzyska¢ w ramach zaje¢ z dziedziny nauk
humanistycznych lub nauk spotecznych

(nie mniej niz 5 pkt. ECTS, nie dotyczy kierunkéw przyporzadkowanych do dziedziny nauk humanistycznych lub nauk
spotecznych)

pkt. ECTS

liczba pkt. ECTS za zajecia do wyboru

(nie mniej niz 30% z ogdlnej liczby pkt. ECTS)

77

pkt. ECTS

zajecia zwigzane z prowadzong w uczelni dziatalnoscia naukowa w dyscyplinie /
dyscyplinach, do ktérych przyporzadkowano kierunek studiéw wskaza¢ wytacznie dla
kierunku o profilu ogélnoakademickim

(ponad 50% z og6lnej liczby pkt. ECTS)

203

pkt. ECTS

zajecia ksztattujgce umiejetnosci praktyczne wskazac wytacznie dla kierunku o profilu

praktycznym

(ponad 50% z og6lnej liczby pkt. ECTS)

pkt. ECTS
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PLAN STUDIOW NR III

PROFIL: PROFIL OGOLNOAKADEMICKI
POZIOM STUDIOW: STUDIA PIERWSZEGO STOPNIA (3,5-letnie, inZynierskie)
FORMA STUDIOW: STUDIA STACJONARNE
KIERUNEK: MECHATRONIKA pieczqtka uczelni
SPECJALNOSC: 1. PROGRAMOWANIE STEROWNIKOW
2. MECHATRONIKA W POJAZDACH SAMOCHODOWYCH
2 Liczb GODZINY ROZKLAD ZAJEC w SEMESTRZE
= ) czba w tym sem. I | sem. I1 | sem. III | sem. IV | sem. V | sem. VI | sem. VII
o) NAZWA PRZEDMIOTU / ZAJEC egza- . Liczba godzin w semestrze
% mi- zali- | pkt. | Razem W ¢ L P/S - - - - - - -
2 L6 | czeft | ECTS wlc¢|L|psslw]| ¢ L|ps ¢lL|psslw|¢|L|psiw]| €| L |P/sS ¢l L |p/sfw]| ¢ | L |p/s
A. PRZEDMIOTY OGOLNE
1. |BHP i ergonomia 1 1 15 15 15
2. [Jezyk obcy do wyboru’ 1| 3] 5[ 120 120 30 30 30 [30]
3. |Ochrona wtasnosci intelektualnej 1 1 15 15 15
4. |Podstawy przedsiebiorczos$ci 1 2 30 30 30
5. |Komunikacja spoteczna 1 1 15 15 15
6. |Przedmioty humanistyczne do wyboru® 2 3 45 45 30 15
7. |Technologie informacyjne 2 3 30 15 15 15 15
8. |Wychowanie fizyczne 2 0 60 60 30 30
60[30]45| 0 J]15[30] 30| O 030, 0)J 0] 0]30]0]0O0 0 0] 0 0] 0] O0})J60] 0] 0] O
RAZEM 1 13 | 16 330 135 60 135 0 135 75 30 30 0 0 50
egza- . sem. | sem. I1 sem. I11 sem. IV sem. V sem. VI sem. VII
.| zali- | pkt. R W ¢ L P/S
:;LV czen | ECTS | ~27e™ wl|lcé¢|Lleslw| ¢l |ps ¢luilesslwl| el lpslw] e |pys ¢luilesslwl el |pys
60]130]|45| 0 15|30 30| O 0 [30] O 0 0 [30] O 0 0 0 0 0 0 0 ]1]60]| O 0 0
PODSUMOWANIE ARKUSZA 1 1 13 16 330 135 60 135 0 135 75 30 30 0 0 60
egzamindw 0 0 0 1 0 0 0
Liczba: zaliczen 6 3 1 0 0 0 3
pkt. ECTS 7 2 1 2 0 0 4
Obowiazuje od roku akademickiego: .2023/2024
UWAGI: Legenda:
1. Jezyk obcy do wyboru sposréd: 1. Jezyk angielski, 2. Jezyk niemiecki. W - wykiad
2. Przedmioty humanistyczne do wyboru sposréd: Semestr I -1. Elementy prawa, 2. Ekonomia; Semestr II - 3. Psychologia; 4. Filozofia. C - ¢wiczenia audytoryjne
3. Studentéw obowigzuje odbycie 4 tygodniowej praktyki zawodowej w IV semestrze (4 pkt ECTS). L - ¢wiczenia laboratoryjne, lektorat jezykéw obcych
P - ¢wiczenia projektowe
S -seminarium
T  -zajecia terenowe

egzamin

zajecia realizowane na odlegto$¢ met. synchroniczna

ARKUSZ 1
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PLAN STUDIOW NR III

PROFIL: PROFIL OGOLNOAKADEMICKI
POZIOM STUDIOW: STUDIA PIERWSZEGO STOPNIA (3,5-letnie, inzynierskie)
FORMA STUDIOW: STUDIA STACJONARNE
KIERUNEK: MECHATRONIKA pieczqtka uczelni
SPECJALNOSC: 1. PROGRAMOWANIE STEROWNIKOW
2. MECHATRONIKA W POJAZDACH SAMOCHODOWYCH
Liczb GODZINY ROZKLAD ZAJEC w SEMESTRZE
Sz ) czba w tym sem. I | sem. I1 | sem. III | sem. IV | sem. V | sem. VI | sem. VII
2 g NAZWA PRZEDMIOTU / ZAJEC egza- . Liczba godzin w semestrze
o 4 - zali- | pkt. | Razem W ¢ L P/S
= :;N czen | ECTS wlcée|vuleslw| el lpsslwlcelupslw]c|ilesiw|éelulpslw|ce|lesilw|cé]|rL|ps
B. PRZEDMIOTY PODSTAWOWE
1. |Fizyka 2 2 30 15 15 15115
2. [Chemia 2 2 30 15 15 15] 15
3. [Matematyka 3 5 120 60 60 30|30 30| 30
4. |Mechanika 3 6 105 30 30 15 30 30| 30| 15 30
5. |Wytrzymato$¢ materiatow 2 2 30 15 15 15 15
6. |Podstawy konstrukcji maszyn i urzadzen specjalnych 2 5 60 30 15 15 30 15] 15
7. |Teoria mechanizmoéw i maszyn 1 5 45 15 30 15 30
8. |Materialy inzynierskie 2 4 45 30 15 30 15
9. |Informatyka 2 5 45 15 30 15 30
901 60| O 0 J105] 751 75] 0 | 30| 0 | 15|60} O 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0
RAZEM 4 19 | 36 510 225 135 90 60 150 T 10t 0 0 0 0
egza- . sem. I sem. I1 sem. 111 sem. IV sem. V sem. VI sem. VII
.| zali- | pkt. R W ¢ L P/S
:;LV czen | ECTS | ~27e™ wlcéc|uleslw|celolesslwlcelupesslw]ce|ulesiw|céelulpsiw|ce|ulesiw| el |ps
1501 90| 45| 0 ]120|105{105] 0 | 30| O | 45]60] O 0 [30] O 0 0 0 0 0 0 0 0 ]1]60]| O 0 0
PODSUMOWANIE ARKUSZA 1+2 5 32 52 840 360 195 225 60 285 330 135 30 0 0 60
egzamindw 1 2 1 1 0 0 0
Liczba: zaliczen 12 12 5 0 0 0 3
pkt. ECTS 16 21 9 2 0 0 4
Obowiazuje od roku akademickiego: 2023 /2024
UWAGI: Legenda:
1. Jezyk obcy do wyboru sposréd: 1. Jezyk angielski, 2. Jezyk niemiecki. W - wyktad
2. Przedmioty humanistyczne do wyboru spos$réd: Semestr I -1. Elementy prawa, 2. Ekonomia; Semestr II - 3. Psychologia; 4. Filozofia. C - ¢wiczenia audytoryjne

3. Studentéw obowigzuje odbycie 4 tygodniowej praktyki zawodowej w IV semestrze (4 pkt ECTS).

L
P
S
T

- twiczenia laboratoryjne, lektorat jezykéw obcych
- twiczenia projektowe

- seminarium

- Zajecia terenowe

egzamin

zajecia realizowane na odlegto$¢ met. synchroniczna

ARKUSZ 2
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PLAN STUDIOW NR III

PROFIL: PROFIL OGOLNOAKADEMICKI
POZIOM STUDIOW: STUDIA PIERWSZEGO STOPNIA (3,5-letnie, inZynierskie)
FORMA STUDIOW: STUDIA STACJONARNE
KIERUNEK: MECHATRONIKA pieczqtka uczelni
SPECJALNOSC: 1. PROGRAMOWANIE STEROWNIKOW
2. MECHATRONIKA W POJAZDACH SAMOCHODOWYCH
. GODZINY ROZKLAD ZAJEC w SEMESTRZE
Sz ) Liczba w tym sem. I | sem. I1 | sem. III | sem. IV | sem. V | sem. VI | sem. VII
2 g NAZWA PRZEDMIOTU / ZAJEC egza- . Liczba godzin w semestrze
S =l mi- zah: pkt. | Razem W ¢ L P/S - - - - - - -
néw czen | ECTS w|lC|L|P/SpW|C]|L]|P/SSfW]|] C]| L |P/SSfW]|] C]| L |P/SSEW] C L [p/SyW|C|L|(P/SW| C| L |P/S
C. PRZEDMIOTY KIERUNKOWE
1. |Wprowadzenie do mechatroniki 1 2 30 30 30
2. |Grafika inzynierska 1 1 5 60 30 30 30 30
3. |Podstawy elektrotechniki 3 6 75 30 15 30 30|15 30
4. [Matematyka w mechatronice 2 4 60 30 30 30|30
5. |Napedy maszyn i urzadzen 1 1 4 45 30 15 30 15
6. [Komputerowe wspomaganie projektowania 1 2 30 30 30
7. |Systemy pomiarowe i metrologia 2 3 30 15 15 15 15
8. [Podstawy robotyki 1 3 30 30 30
9. [Sieci komputerowe i technologie internetowe 2 4 45 30 15 30 15
10. |Mechatronika w systemach technicznych 2 4 45 15 30 15 30
11. [Transmisja danych 2 5 60 30 30 30 30
12. |Komputerowe projektowanie obwoddéw elektronicznych 2 3 45 15 30 15 30
13.|Bazy danych 1 [ 1] 4] 45 [ 30 15 Bo] |15
14.|Sensory i przetworniki wielkos$ci termodynamicznych 2 3 45 30 15 30 15
15. |Uklady i zespoty elektroniczne w mechatronice 1 3 9 105 30 30 15 30 - 3011530
16. |Jezyki programowania 3 6 90 30 60 30 30 30
17.|Sztuczna inteligencja 4 30 30 -
18. |Systemy bezzatogowe 1 5 60 30 30 30
19. |Techniki wytwarzania i techniki przyrostowe 3 5 75 30 30 15 30 30|15
20. [Praktyka zawodowa 3 1 4 0 X
21. Przygqtowanie i ztozenie pracy dyplomowej oraz przygotowanie do 1 15 0 X
egzaminu dvblomowego
1201 15 30| O | 45| 0 | 75| 0 | 90| 60| 75| 45165 O |135( 15 15| O [ 0 |30J60| O (30 OJ O | Of O] O
RAZEM 6 35 | 100 ] 1005 495 75 345 90
165 120 270 315 45 90 0
egz.a- zali- | pkt. ) sem. | sem. II sem. I11 sem. IV sem. V sem. VI sem. VII
mi- , Razem w C L P/S 4 4 4 / . . "
6w | czen [ ECTS wlc|Lpsiw|c|lLfpssiw|c|L|psiw] c¢|L|fpsfw|c|L|psslw|c¢c]|L|psfw]| C| L [P/
270[105| 75] 0 J165[105[/180] 0 |120| 60 |[120{105}165| 0 |165| 15] 15| 0 | 0 |30] 60| 0 [30[ 0 J60] 0 | 0 | O
PODSUMOWANIE ARKUSZA 1+2+3 11 67 | 152 | 1845 855 270 570 150 450 450 405 345 45 90 60
egzamindw 2 2 3 3 0 1 0
Liczba: zaliczen 17 17 13 12 2 2 4
pkt. ECTS 30 30 30 30 4 9 19
Obowiazuje od roku akademickiego: 2023 /2024
UWAGI: Legenda:
1. Jezyk obcy do wyboru sposrdd: 1. Jezyk angielski, 2. Jezyk niemiecki. W - wykiad
2. Przedmioty humanistyczne do wyboru spos$rdd: Semestr I -1. Elementy prawa, 2. Ekonomia; Semestr II - 3. Psychologia; 4. Filozofia. C - ¢wiczenia audytoryjne
3. Studentéw obowigzuje odbycie 4 tygodniowej praktyki zawodowej w IV semestrze (4 pkt ECTS). L - ¢wiczenialaboratoryjne, lektorat jezykéw obcych
P - ¢wiczenia projektowe
S -seminarium
T - zajecia terenowe
egzamin
zajecia realizowane na odlegto$¢ met. synchroniczna
ARKUSZ 3
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PLAN STUDIOW NR III

PROFIL: PROFIL OGOLNOAKADEMICKI
POZIOM STUDIOW: STUDIA PIERWSZEGO STOPNIA (3,5-letnie, inzynierskie)
FORMA STUDIOW: STUDIA STACJONARNE
KIERUNEK: MECHATRONIKA pieczqtka uczelni
SPECJALNOSC: 1. PROGRAMOWANIE STEROWNIKOW
Liczb GODZINY ROZKLAD ZAJEC w SEMESTRZE
Sz ) czba w tym sem. I sem. I1 | sem. III | sem. IV | sem. V | sem. VI | sem. VII
2 g NAZWA PRZEDMIOTU / ZAJEC egza- . Liczba godzin w semestrze
o 4 - zali- | pkt. | Razem W ¢ L P/S
= :;N czen | ECTS wlcée|vLleslw|celopsslwlcelupslw]ce|ilesiw|éelu(lpsiw|ce|lesiw|cé]|rL|ps
D.1. PRZEDMIOTY SPECJALNOSCIOWE
1. |Teoria sterowania 1 1 8 45 30 15 30| 15
2. |Projektowanie i programowanie uktadéw sterowania 1 3 15| 105 30 15 30 30 30 15130(30
3. |Programowanie robotéw 1 3 15 | 105 30 15 30 30 30| 15 3030
4. |Automatyzacja proceséw przemystowych 1 2 8 75 30 15 30 30 15130
5. |Panele i interfejsy komunikacyjne 1 1 5 30 15 15 15 15
6. |Systemy inteligentne budynkoéw 2 4 45 15 30 15 30
7. |Seminarium dyplomowe 2 3 45 45 30 15
0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 J105/30] 0 | 301 15]15]160]90]30] 0 | 15] 60
RAZEM 5 14 | 58 450 150 45 75 180 0 0 0 0 165 180 105
egza- . sem. I sem. I1 sem. 111 sem. IV sem. V sem. VI sem. VII
.| zali- | pkt. R W ¢ L P/S
:;LV czen | ECTS | ~27e™ wlcéc|Lleslw|ce|lolesslwlcelupeslw]celulesiw|céelulpsiw|ce|ulesiw| el |ps
270]/105] 75| 0 J165]/105/180] 0 J120]| 60 |120]105]165| 0 [165] 15]120]/ 30| 0 [60] 75[ 15| 90 90] 90| 0 | 15] 60
PODSUMOWANIE ARKUSZA 1+2+3+4 16 81 | 210 2295 | 1005 315 645 330 450 450 405 345 210 270 165
egzamindw 2 2 3 3 3 2 1
Liczba: zaliczen 17 17 13 12 6 8 8
pkt. ECTS 30 30 30 30 30 30 30
Obowiazuje od roku akademickiego: 2023 /2024
UWAGI: Legenda:
W - wyktad
C - ¢wiczenia audytoryjne

L
P
S
T

- twiczenia laboratoryjne, lektorat jezykéw obcych

- twiczenia projektowe

- seminarium
- Zajecia terenowe

egzamin

zajecia realizowane na odlegto$¢ met. synchroniczna

ARKUSZ 4
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PLAN STUDIOW NR III

PROFIL: PROFIL OGOLNOAKADEMICKI
POZIOM STUDIOW: STUDIA PIERWSZEGO STOPNIA (3,5-letnie, inzynierskie)
FORMA STUDIOW: STUDIA STACJONARNE
KIERUNEK: MECHATRONIKA pieczqtka uczelni
SPECJALNOSC: 2. MECHATRONIKA W POJAZDACH SAMOCHODOWYCH
Liczba GODZINY ROZKLAD ZAJEC w SEMESTRZE
Sz ) w tym sem. I sem. I1 | sem. 111 | sem. IV | sem. V | sem. VI | sem. VII
2 g NAZWA PRZEDMIOTU / ZAJEC egza- . Liczba godzin w semestrze
S = mi- zah: pkt. | Razem W ¢ L P/S - - - - - - -
néw czen | ECTS Wil C L |[P/Sf W] C L |[P/SfW| C L [P/SfW| C L [P/Sf W[ C L [P/SfW| C L [P/SfW| C L [P/S
D.2. PRZEDMIOTY SPECJALNOSCIOWE
1. |Teoria ruchu pojazdéw 1 1 9 60 30 30 301 30
2. |Elektrotechnika i elektronika samochodowa 1 3 13 90 15 15 30 30 15| 15 301 30
3. |Mechatroniczne uktady sterowania napedem 1 2 9 75 15 30 30 15 30| 30
4. [Nowoczesne Zrodta napedu 3 8 60 30 15 15 30 15 15
5. |Diagnozowanie uktadéw mechatronicznych poktadowych 1 2 10 75 30 30 15 30 30| 15
6. [Budowa pojazdéw 1 2 6 45 15 15 15 15 15 15
7. |Seminarium dyplomowe 2 3 45 45 30 15
ojojojojojojJojfojojojojojojo]o0fo0]j105(45]15|( 0 15| 0 |75[90)15| 0 | 30| 60
RAZEM 5 15 | 58 | 450 135 45 120 150 0 0 0 0 Tet 180 105
egza- . sem. I sem. I1 sem. 111 sem. IV sem. V sem. VI sem. VII
i |2l PRE ] pem | W ¢ L P/S , ) ) . ) .
:;LV czeh | ECTS wlcé|vo|pslw|celvL|psilw|ce|lr|psiw|c|lL|psfw| ¢l |pslw|] el |pslw]|cél|L|ps
2701105 75| 0 1165/105|180( 0 ]120| 60 [120|/105J165| 0 |165| 151120 45| 15[ 30| 75| 0 [105/ 90| 75| 0 | 30 | 60
PODSUMOWANIE ARKUSZA 1+2+3+5 16 82 | 210 | 2295 990 315 690 300 450 450 405 345 210 270 165
egzamindw 2 2 3 3 3 2 1
Liczba: zaliczen 17 17 13 12 6 9 8
pkt. ECTS 30 30 30 30 30 30 30
Obowiazuje od roku akademickiego: 2023 /2024
UWAGI: Legenda:
W - wyktad
C - ¢wiczenia audytoryjne
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