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Informacje podstawowe o programie studiow

Nazwa wydziatu:

Nazwa kierunku:

Poziom studidéw:

Profil studidw:

Forma studiéw:

Czas trwania studiéw (liczba semestréw):

Liczba ECTS konieczna do ukonczenia
studiow:

Tytut zawodowy nadawany absolwentom:
Kod ISCED:

Jezyk studidw:

Informacje podstawowe o programie studiéw

Wydziat Inzynierii Mechanicznej
mechatronika

pierwszego stopnia (inz.)

Profil og6lnoakademicki

studia stacjonarne

7
210

Inzynier
714

polski
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Wskazniki programu

Nazwa

Liczba punktéw ECTS w programie

taczna liczba pkt. ECTS jaka student musi uzyska¢ w ramach zaje¢ prowadzonych z bezposrednim udziatem NA lub innych oséb
prowadzacych zajecia

Liczba pkt. ECTS jaka student musi uzyska¢ w ramach zaje¢ z dziedziny nauk humanistycznych lub nauk spotecznych
Liczba pkt. ECTS za zajecia do wyboru

Liczba pkt. ECTS za zajecia zwigzane z prowadzong w uczelni dziatalnoscig naukowa w dyscyplinie / dyscyplinach, do ktdrych
przyporzadkowano kierunek studiéw

taczna liczba godzin zaje¢ dydaktycznych

taczna liczba godzin zaje¢ dydaktycznych - wyktady

taczna liczba godzin zaje¢ dydaktycznych - ¢wiczenia audytoryjne

taczna liczba godzin zaje¢ dydaktycznych - ¢wiczenia laboratoryjne / lektorat jezykéw obcych
taczna liczba godzin zaje¢ dydaktycznych - ¢wiczenia projektowe

taczna liczba godzin zaje¢ dydaktycznych - pozostate formy zajec

Wskazniki programu

Specjalnos¢: mechatronika w
pojazdach samochodowych

210

109

65

124

2295
945
195
825
285

45

Specjalnos¢: roboty i

sterowniki

210

109

65

124

2295

945

195

825

285

45
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Efekty uczenia sie

Przyporzadkowanie kierunku do dyscyplin, do ktérych odnosza sie efekty uczenia sie

Inzynieria mechaniczna

Automatyka, elektronika, elektrotechnika i technologie kosmiczne

Informatyka techniczna i telekomunikacja

Wiedza

Kod

MCH_01 K_Wo1
MCH_01 _K_W02

MCH_01_K_ W03

MCH_O1_K_Wo04

MCH_01 K W05
MCH_O1 K W06

MCH_01 K W07

MCH_0O1 K_W08

MCH_01_K_W09

MCH_01 K W10

MCH_01 K W11

MCH_01 K W12

MCH_01 K W13

MCH_01 K W14

Efekty uczenia sie

Efekty uczenia sie dla kierunku

Tresc

ma podstawowa wiedze z zakresu matematyki, fizyki, chemii i nauk pokrewnych
niezbedna do rozumienia zjawisk i proceséw zwigzanych z mechatronika

ma podstawowg wiedze ekonomiczng, prawng i spoteczna znajdujacg zastosowanie w
procesach zwigzanych z prowadzeniem dziatalnosci gospodarczej

ma wiedze pozwalajgcg na identyfikowanie zagrozen w uzytkowaniu sprzetu
technicznego, zna podstawy bezpieczenstwa i higieny pracy oraz ergonomii

ma wiedze z zakresu podstaw dotyczacych budowy systemdédw mechatronicznych oraz
innych urzadzeh mechanicznych, elektrycznych i elektronicznych

ma podstawowa wiedze w zakresie rodzajéw i konstrukcji robotéw oraz ich
programowania

ma wiedze w zakresie budowy i dziatania podstawowych elementéw mechatronicznych
oraz ich integracji w ztozone uktady mechatroniczne

ma wiedze z zakresu grafiki inzynierskiej i zastosowania komputerowego wspomagania
projektowania i wytwarzania

orientuje sie w obecnym stanie wiedzy w zakresie mechatroniki i trendach jej rozwoju

ma podstawowg wiedze z zakresu mechaniki i nauk pokrewnych, w tym wiedze
niezbedna do rozumienia zjawisk mechanicznych oraz rozwigzywania podstawowych
zagadnien inzynierskich

ma wiedze na temat komputerowych metod gromadzenia, przetwarzania, przesytania i
przechowywania zasobéw danych

ma wiedze z zakresu obcojezycznej terminologii stosowanej w obszarze technologii
informatycznych oraz ich zastosowania w mechatronice

ma wiedze z zakresu zarzadzania procesem wytwarzania oprogramowania, jego
wdrozenia i konserwacji

ma elementarng wiedze z zakresu budowy, dziatania, obstugi oraz zastosowan
podstawowych przyrzadéw i systemdw pomiarowych

posiada wiedze z zakresu zdrowego trybu zycia

69%
21%
10%

PRK

P6S_WG, P6S_WG_inz

P6S_WK, P6S_WK _inz

P6S_WK, P6S_WK inz

P6S_WG, P6S_WK,
P6S_WG._inz,
P6S_WK_inz

P6S_WG, P6S_WG_inz

P6S_WG, P6S_WG_inz

P6S_WG, P6S_WG_inz

P6S_WG, P6S_WK,
P6S_WG _inz,
P6S_WK inz

P6S_WG, P6S_WG_inz

P6S_WG, P6S_WK,
P6S_WG._inz,
P6S_WK_inz
P6S_WG, P6S_WK,
P6S_WG._inz,
P6S_WK_inz

P6S_WG, P6S_WK

P6S_WG, P6S_WG_inz

P6S_WG, P6S_WK
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Umiejetnosci

Kod

MCH_01 K _U01
MCH_O1 K _U02
MCH_O1 K_U03
MCH_O1_K_U04
MCH_01_K_U05
MCH_O1_K_U06
MCH_01_K_U07
MCH_O1 _K_U08
MCH_O1_K_U09
MCH_O1 K_U10
MCH_01 K U11

MCH_01 K U12

Tresc

korzysta z metod eksperymentalnych oraz matematyczno-statystycznych do opisu i
analizy systeméw mechatronicznych

potrafi dokona¢ doboru materiatéw konstrukcyjnych podczas projektowania urzadzen
mechatronicznych

potrafi dokona¢ doboru podstawowych elementéw systeméw mechatronicznych do
wskazanych zastosowan oraz zaproponowac alternatywne rozwigzania

potrafi z wykorzystaniem nowoczesnych technologii informatycznych zaprojektowac i
wykona¢ aplikacje komputerowe

umie wyszukiwaé, analizowac i wykorzystywac dostepne informacje, a takze opracowac
system informatyczny wspomagajacy zarzadzanie zgromadzonymi danymi

potrafi dokonac analizy ekonomicznej dla planowanego przedsiewziecia

potrafi okresli¢ najistotniejsze kierunki dalszego rozwijania swojej wiedzy oraz
umiejetnosci praktycznych oraz skutecznie realizowa¢ proces samoksztatcenia

potrafi zaplanowac i przeprowadza¢ eksperymenty, dokonywaé pomiaréw oraz
opracowac ich wyniki

potrafi przeprowadzi¢ badanie systemu mechatronicznego oraz nadzorowac proces jego
eksploatacji

potrafi zaprojektowac, zbudowaé, uruchomic¢ oraz przetestowad prosty system
mechatroniczny zawierajacy elementy automatyki i sterowania

potrafi zaprojektowac program obstugujgcy maszyny stosowane w procesach
wytwarzania

potrafi komunikowac sie, w tym w jezyku obcym na poziomie B2 ESOK] z uzyciem
specjalistycznej terminologii z zakresu mechatroniki

Kompetencje spoteczne

Kod

MCH_01 K_KO01
MCH_O1 K _K02
MCH_01 K _KO03
MCH_O1 K _K04

MCH_O1_K_KO05

Efekty uczenia sie

Tresé

potrafi pracowaé w grupie, przyjmujac w niej rézne role, w tym kierowa¢ matym zespotem,

przyjmujac odpowiedzialnos¢ za efekty jego pracy

rozumie potrzebe ciggtego doksztatcania sie i pogtebiania swoich umiejetnosci praktycznych

ma swiadomos¢ o pozatechnicznych skutkach podejmowanych dziatan inzynierskich i ich

wptywie na $rodowisko naturalne
wykazuje kreatywnos¢ w zakresie stosowania nowoczesnych rozwigzan w mechatronice

moze doradza¢ w zakresie doboru optymalnych technologii i rozwigzah w systemach
wykorzystujacych urzadzenia mechatroniczne

PRK
P6S_UW, P6S_UW_inz

P6S_UW, P6S_UW_inz
P6S_UW, P6S_UW_inz
P6S_UW, P6S_UK,

P6S_UW inz

P6S_UW, P6S_UK,
P6S_UW inz

P6S_UW, P6S_UK,
P6S_UU, P6S_UW._inz

P6S_UW, P6S_UU,
P6S_UW_inz

P6S_UW, P6S_UO
P6S_UW, P6S_UW_inz
P6S_UW, P6S_UK,

P6S_UO, P6S_UW inz

P6S_UW, P6S_UK,
P6S_UO, P6S_UW inz

P6S_UW, P6S_UK,
P6S_UO, P6S_UW inz

PRK
P6S_KO, P6S_KR

P6S_KK
P6S_KK, P6S_KO

P6S_KK
P6S_KK, P6S_KR
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Plan studiow

Semestr 1

Jezyki obce do wyboru: 1) Jezyk angielski, 2) Jezyk niemiecki

Przedmiot Liczba godzin ::.'I‘.Is(ty Forma weryfikacji Obligatoryjnos¢ Blok
Jezyki obce do wyboru 1 Zaliczenie na ocene Obowigzkowa E
grupa
Student wybiera jeden przedmiot
Jezyk angielski Lektorat: 30 1 Zaliczenie na ocene Fakultatywny E
Jezyk niemiecki Lektorat: 30 1 Zaliczenie na ocene Fakultatywny E
BHP i ergonomia Wyktad: 15 1 Zaliczenie na ocene Obowigzkowy HS
Wychowanie fizyczne Cwiczenia audytoryjne: 30 0 Zaliczenie na ocene Obowigzkowy A
Wprowadzenie do programowania Cwiczenia laboratoryjne: 30 4 Zaliczenie na ocene Obowigzkowy B
Wyktad: 15
Wprowadzenie do mechatroniki Wyktad: 30 2 Zaliczenie na ocene Obowigzkowy C
Dokumentacja techniczna w mechatronice Wykfad: 15 4 Zaliczenie na ocene Obowigzkowy C
Cwiczenia laboratoryjne: 30
Podstawy elektrotechniki Wykfad: 30 5 Zaliczenie na ocene Obowigzkowy C
Cwiczenia audytoryjne: 30
Podstawy robotyki Wyktad: 30 3 Zaliczenie na ocene Obowigzkowy C
Materiaty inzynierskie Cwiczenia laboratoryjne: 15 4 Egzamin Obowigzkowy B
Wyktad: 30
Projektowanie w mechatronice Wykfad: 15 4 Zaliczenie na ocene Obowigzkowy C

Plan studiéw

Cwiczenia laboratoryjne: 30
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Przedmiot

Liczba godzin

Punkty

Forma weryfikacji

Obligatoryjnos¢

Blok

ECTS
Mechatronika w sporcie i medycynie Wyktad: 15 2 Zaliczenie na ocene Obowigzkowy C
Suma 390 30 Egzaminy: 1
Semestr 2
. . . Punkty A . Y
Przedmiot Liczba godzin ECTS Forma weryfikacji Obligatoryjnos¢ Blok
Jezyki obce do wyboru 1 Zaliczenie na ocene Obowigzkowa E
grupa
Student wybiera jeden przedmiot
Jezyk angielski Lektorat: 30 1 Zaliczenie na ocene Fakultatywny E
Jezyk niemiecki Lektorat: 30 1 Zaliczenie na ocene Fakultatywny E
Wychowanie fizyczne Cwiczenia audytoryjne: 30 0 Zaliczenie na ocene Obowigzkowy A
Matematyka Wykfad: 30 4 Zaliczenie na ocene Obowigzkowy B
Cwiczenia audytoryjne: 30
Mechanika Cwiczenia audytoryjne: 30 5 Egzamin Obowigzkowy B
Wyktad: 30
Techniki obliczeniowe w mechatronice Wykfad: 15 3 Zaliczenie na ocene Obowigzkowy B
Cwiczenia laboratoryjne: 30
Podstawy elektrotechniki Cwiczenia laboratoryjne: 30 2 Zaliczenie na ocene Obowigzkowy C
Techniki mikroprocesorowe Wyktad: 15 4 Zaliczenie na ocene Obowigzkowy C
Cwiczenia laboratoryjne: 30
Przedmioty humanistyczne do wyboru 1 Zaliczenie na ocene Obowigzkowa HS
grupa
Student wybiera jeden przedmiot
Negocjacje Wyktad: 15 1 Zaliczenie na ocene Fakultatywny HS
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Przedmiot

Liczba godzin

Punkty

Forma weryfikacji

Obligatoryjnos¢

Blok

ECTS
Ekonomia Wyktad: 15 1 Zaliczenie na ocene Fakultatywny HS
Fizyka Wykfad: 15 2 Zaliczenie na ocene Obowigzkowy B
Cwiczenia laboratoryjne: 15
Dokumentacja techniczna w mechatronice Wykfad: 15 3 Zaliczenie na ocene Obowigzkowy C
Cwiczenia laboratoryjne: 30
Projektowanie w mechatronice Cwiczenia laboratoryjne: 30 2 Zaliczenie na ocene Obowigzkowy C
Uktady i zespoty elektroniczne w mechatronice Wyktad: 30 3 Egzamin Obowigzkowy C
Suma 450 30 Egzaminy: 2
Semestr 3
. . . Punkty A . Y
Przedmiot Liczba godzin ECTS Forma weryfikacji Obligatoryjnos¢ Blok
Jezyki obce do wyboru 1 Zaliczenie na ocene Obowigzkowa E
grupa
Student wybiera jeden przedmiot
Jezyk angielski Lektorat: 30 1 Zaliczenie na ocene Fakultatywny E
Jezyk niemiecki Lektorat: 30 1 Zaliczenie na ocene Fakultatywny E
Mechanika Cwiczenia projektowe: 30 2 Zaliczenie na ocene Obowigzkowy B
Cwiczenia laboratoryjne: 15
Wytrzymatos$¢ materiatéw Wyktad: 15 2 Zaliczenie na ocene Obowigzkowy B
Cwiczenia laboratoryjne: 15
Teoria mechanizméw i maszyn Wykfad: 15 4 Egzamin Obowigzkowy B
Cwiczenia projektowe: 30
Napedy maszyn i urzadzeh Wykfad: 30 3 Egzamin Obowigzkowy C

Plan studiéw

Cwiczenia projektowe: 15
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Przedmiot

Liczba godzin

Punkty

Forma weryfikacji

Obligatoryjnos¢

Blok

ECTS
Komputerowe wspomaganie projektowania Cwiczenia laboratoryjne: 30 2 Zaliczenie na ocene Obowigzkowy C
Uktady i zespoty elektroniczne w mechatronice Cwiczenia laboratoryjne: 15 2 Zaliczenie na ocene Obowigzkowy
Cwiczenia projektowe: 30
Techniki mikroprocesorowe Cwiczenia laboratoryjne: 30 2 Zaliczenie na ocene Obowigzkowy C
Wyktad: 15
Przedmioty humanistyczne do wyboru 1 Zaliczenie na ocene Obowigzkowa HS
grupa
Student wybiera jeden przedmiot
Socjologia Wyktad: 15 1 Zaliczenie na ocene Fakultatywny HS
Polityka spoteczna Wyktad: 15 1 Zaliczenie na ocene Fakultatywny HS
Matematyka Cwiczenia audytoryjne: 15 4 Egzamin Obowigzkowy B
Wyktad: 15
Maszyny i urzadzenia specjalne Wykfad: 30 5 Egzamin Obowigzkowy B
Cwiczenia audytoryjne: 15
Cwiczenia laboratoryjne: 15
Systemy pomiarowe i metrologia Wykfad: 15 2 Zaliczenie na ocene Obowigzkowy C
Cwiczenia laboratoryjne: 15
Suma 450 30 Egzaminy: 4
Semestr 4
Studentéw obowigzuje odbycie 4 tygodniowej praktyki zawodowej w IV semestrze (6 pkt ECTS)
. . . Punkty A . Y
Przedmiot Liczba godzin ECTS Forma weryfikacji Obligatoryjnos¢ Blok
Jezyki obce do wyboru 2 Egzamin Obowigzkowa E

Plan studiéw
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Przedmiot

Liczba godzin

Punkty

Forma weryfikacji

Obligatoryjnos¢

Blok

ECTS
Student wybiera jeden przedmiot
Jezyk angielski Lektorat: 30 2 Egzamin Fakultatywny E
Jezyk niemiecki Lektorat: 30 2 Egzamin Fakultatywny E
Systemy prezentacji danych Wykfad: 30 3 Zaliczenie na ocene Obowigzkowy C
Cwiczenia laboratoryjne: 30
Komputerowe projektowanie obwodéw elektronicznych Wykfad: 15 3 Zaliczenie na ocene Obowigzkowy C
Cwiczenia laboratoryjne: 30
Sensory i pomiary wielkosci fizycznych Wykfad: 30 3 Zaliczenie na ocene Obowigzkowy C
Cwiczenia laboratoryjne: 15
Praktyka zawodowa Praktyka zawodowa: 0 6 Zaliczenie na ocene Obowigzkowy C
Techniki wytwarzania i techniki przyrostowe Wykfad: 30 4 Zaliczenie na ocene Obowigzkowy C
Cwiczenia laboratoryjne: 30
Cwiczenia projektowe: 15
Ochrona wiasnosci intelektualnej Wyktad: 15 1 Zaliczenie na ocene Obowigzkowy HS
Symulacje komputerowe Wykfad: 30 4 Egzamin Obowigzkowy C
Cwiczenia laboratoryjne: 15
Transmisja danych Wykfad: 30 4 Zaliczenie na ocene Obowigzkowy C
Cwiczenia laboratoryjne: 30
Suma 375 30 Egzaminy: 2
Semestr 5
. . . Punkty e . y
Przedmiot Liczba godzin ECTS Forma weryfikacji Obligatoryjnos¢ Blok
Mechatronika w systemach technicznych Wyktad: 15 2 Zaliczenie na ocene Obowigzkowy C
Systemy bezzatogowe Cwiczenia laboratoryjne: 30 5 Zaliczenie na ocene Obowigzkowy C
Wyktad: 30
Suma 75 7 Egzaminy: 0
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Specjalnos¢: mechatronika w pojazdach samochodowych

Przedmiot Liczba godzin :g.rll_ls(ty Forma weryfikacji Obligatoryjnos¢ Blok
Teoria ruchu pojazdéw Wykfad: 30 7 Egzamin Obligatoryjny D
Cwiczenia laboratoryjne: 15 specjalnosciowy
Elektrotechnika i elektronika samochodowa Wykitad: 30 7 Egzamin Obligatoryjny D
Cwiczenia audytoryjne: 15 specjalnosciowy
Diagnozowanie uktadéw mechatronicznych poktadowych Wyktad: 30 4 Zaliczenie na ocene Obligatoryjny D
specjalnosciowy
Budowa pojazdéw Cwiczenia laboratoryjne: 15 5 Zaliczenie na ocene Obligatoryjny D
Wyktad: 15 specjalnosciowy
Suma 150 23 Egzaminy: 2
Suma (czesc kierunkowa i obieralna) 225 30 Egzaminy: 2
Specjalnosc: roboty i sterowniki
. . . Punkty . . y
Przedmiot Liczba godzin ECTS Forma weryfikacji Obligatoryjnos¢ Blok
Teoria sterowania Wyktad: 30 5 Egzamin Obligatoryjny D
specjalnosciowy
Projektowanie i programowanie uktadéw sterowania Wyktad: 30 6 Egzamin Obligatoryjny D
specjalnosciowy
Programowanie robotéw Wykfad: 30 8 Egzamin Obligatoryjny D
Cwiczenia laboratoryjne: 15 specjalnosciowy
Systemy inteligentne budynkdéw Wykfad: 15 4 Zaliczenie na ocene Obligatoryjny D
Cwiczenia projektowe: 30 specjalnosciowy
Suma 150 23 Egzaminy: 3
Suma (czesc kierunkowa i obieralna) 225 30 Egzaminy: 3

Plan studiéw

11/14



Semestr 6

Przedmiot Liczba godzin ::.'I'.Is(ty Forma weryfikacji Obligatoryjnos¢ Blok
Sztuczna inteligencja Wyktad: 30 4 Egzamin Obowigzkowy C
Mechatronika w systemach technicznych Cwiczenia projektowe: 30 2 Zaliczenie na ocene Obowigzkowy C
Suma 60 6 Egzaminy: 1
Specjalnos¢: mechatronika w pojazdach samochodowych
. . . Punkty A . Y
Przedmiot Liczba godzin ECTS Forma weryfikacji Obligatoryjnos¢ Blok
Zrédta napedu w pojazdach Wyktad: 30 4 Egzamin Obligatoryjny D
specjalnosciowy
Diagnozowanie uktadéw mechatronicznych poktadowych Cwiczenia laboratoryjne: 30 6 Zaliczenie na ocene Obligatoryjny D
Cwiczenia projektowe: 15 specjalnosciowy
Budowa pojazdéw Cwiczenia projektowe: 15 2 Zaliczenie na ocene Obligatoryjny D
specjalnosciowy
Seminarium dyplomowe Seminarium: 30 2 Zaliczenie na ocene Obligatoryjny D
specjalnosciowy
Teoria ruchu pojazdéw Cwiczenia projektowe: 15 2 Zaliczenie na ocene Obligatoryjny D
specjalnosciowy
Autonomiczne pojazdy Cwiczenia laboratoryjne: 15 2 Zaliczenie na ocene Obligatoryjny D
specjalnosciowy
Elektrotechnika i elektronika samochodowa Cwiczenia laboratoryjne: 30 6 Zaliczenie na ocene Obligatoryjny D
Cwiczenia projektowe: 30 specjalnosciowy
Suma 210 24 Egzaminy: 1
Suma (czes¢ kierunkowa i obieralna) 270 30 Egzaminy: 2

Plan studiéw
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Specjalnos¢: roboty i sterowniki

Przedmiot Liczba godzin :g.rll_ls(ty Forma weryfikacji Obligatoryjnos¢ Blok
Projektowanie i programowanie uktadéw sterowania Cwiczenia audytoryjne: 15 9 Zaliczenie na ocene Obligatoryjny D
Cwiczenia laboratoryjne: 30 specjalnosciowy
Cwiczenia projektowe: 30
Programowanie robotéw Cwiczenia laboratoryjne: 30 8 Zaliczenie na ocene Obligatoryjny D
Cwiczenia projektowe: 30 specjalnosciowy
Animatronika Wyktad: 15 3 Egzamin Obligatoryjny D
specjalnosciowy
Seminarium dyplomowe Seminarium: 30 2 Zaliczenie na ocene Obligatoryjny D
specjalnosciowy
Sztuczna inteligencja brzegowa Cwiczenia laboratoryjne: 15 2 Zaliczenie na ocene Obligatoryjny D
specjalnosciowy
Suma 195 24 Egzaminy: 1
Suma (czes¢ kierunkowa i obieralna) 255 30 Egzaminy: 2
Semestr 7
. . . Punkty o . y
Przedmiot Liczba godzin ECTS Forma weryfikacji Obligatoryjnos¢ Blok
Podstawy przedsiebiorczosci Wyktad: 30 2 Zaliczenie na ocene Obowigzkowy HS
Prezentacje i wystapienia publiczne Cwiczenia laboratoryjne: 15 2 Zaliczenie na ocene Obowigzkowy B
Przygotowanie i ztozenie pracy dyplomowej oraz przygotowanie do Praca dyplomowa: 0 15 Zaliczenie Obowigzkowy C
egzaminu dyplomowego
Suma 45 19 Egzaminy: 0

Plan studiéw
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Specjalnos¢: mechatronika w pojazdach samochodowych

Przedmiot Liczba godzin :g.rll_ls(ty Forma weryfikacji Obligatoryjnos¢ Blok
Mechatroniczne uktady sterowania napedem Wykfad: 15 6 Egzamin Obligatoryjny D
Cwiczenia projektowe: 30 specjalnosciowy
Seminarium dyplomowe Seminarium: 15 1 Zaliczenie na ocene Obligatoryjny D
specjalnosciowy
Zrédta napedu w pojazdach Cwiczenia projektowe: 30 4 Zaliczenie na ocene Obligatoryjny D
specjalnosciowy
Suma 920 11 Egzaminy: 1
Suma (czes¢ kierunkowa i obieralna) 135 30 Egzaminy: 1
Specjalnos¢: roboty i sterowniki
. . . Punkty A . Y
Przedmiot Liczba godzin ECTS Forma weryfikacji Obligatoryjnos¢ Blok
Robotyzacja proceséw przemystowych Wykfad: 30 8 Egzamin Obligatoryjny D
Cwiczenia laboratoryjne: 15 specjalnosciowy
Cwiczenia projektowe: 30
Animatronika Cwiczenia projektowe: 15 2 Zaliczenie na ocene Obligatoryjny D
specjalnosciowy
Seminarium dyplomowe Seminarium: 15 1 Zaliczenie na ocene Obligatoryjny D
specjalnosciowy
Suma 105 11 Egzaminy: 1
Suma (czes¢ kierunkowa i obieralna) 150 30 Egzaminy: 1

Plan studiéw
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Informacje podstawowe o programie studiow

Nazwa wydziatu:

Nazwa kierunku:

Poziom studidéw:

Profil studidw:

Forma studiéw:

Czas trwania studiéw (liczba semestréw):

Liczba ECTS konieczna do ukonczenia
studiow:

Tytut zawodowy nadawany absolwentom:
Kod ISCED:

Jezyk studidw:

Informacje podstawowe o programie studiéw

Wydziat Inzynierii Mechanicznej
mechatronika

pierwszego stopnia (inz.)

Profil og6lnoakademicki

studia niestacjonarne

8
210

Inzynier
714

polski
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Wskazniki programu

Specjalnos¢: roboty i

Specjalnos¢: mechatronika w

Nazwa sterowniki pojazdach samochodowych
Liczba punktéw ECTS w programie 210 210
taczna liczba pkt. ECTS jaka student musi uzyska¢ w ramach zaje¢ prowadzonych z bezposrednim udziatem NA lub innych oséb 72 72
prowadzacych zajecia

Liczba pkt. ECTS jaka student musi uzyska¢ w ramach zajec¢ z dziedziny nauk humanistycznych lub nauk spotecznych 6 6
Liczba pkt. ECTS za zajecia do wyboru 65 65
Liczba pkt. ECTS za zajecia zwigzane z prowadzong w uczelni dziatalnoscig naukowa w dyscyplinie / dyscyplinach, do ktdrych 124 124
przyporzadkowano kierunek studiéw (wytgcznie dla profilu ogdinoakademickiego)

taczna liczba godzin zaje¢ dydaktycznych 1377 1377
taczna liczba godzin zaje¢ dydaktycznych - wyktady 567 567
taczna liczba godzin zaje¢ dydaktycznych - ¢wiczenia audytoryjne 81 81
taczna liczba godzin zaje¢ dydaktycznych - ¢wiczenia laboratoryjne / lektorat jezykéw obcych 513 513
taczna liczba godzin zaje¢ dydaktycznych - ¢wiczenia projektowe 189 189
taczna liczba godzin zaje¢ dydaktycznych - pozostate formy zajec 27 27
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Efekty uczenia sie

Przyporzadkowanie kierunku do dyscyplin, do ktérych odnosza sie efekty uczenia sie

Inzynieria mechaniczna

Automatyka, elektronika, elektrotechnika i technologie kosmiczne

Informatyka techniczna i telekomunikacja

Wiedza

Kod

MCH_01 K_Wo1
MCH_01 _K_W02

MCH_01_K_ W03

MCH_O1_K_Wo04

MCH_01 K W05
MCH_O1 K W06

MCH_01 K W07

MCH_0O1 K_W08

MCH_01_K_W09

MCH_01 K W10

MCH_01 K W11

MCH_01 K W12

MCH_01 K W13

MCH_01 K W14

Efekty uczenia sie

Efekty uczenia sie dla kierunku

Tresc

ma podstawowa wiedze z zakresu matematyki, fizyki, chemii i nauk pokrewnych
niezbedna do rozumienia zjawisk i proceséw zwigzanych z mechatronika

ma podstawowg wiedze ekonomiczng, prawng i spoteczna znajdujacg zastosowanie w
procesach zwigzanych z prowadzeniem dziatalnosci gospodarczej

ma wiedze pozwalajgcg na identyfikowanie zagrozen w uzytkowaniu sprzetu
technicznego, zna podstawy bezpieczenstwa i higieny pracy oraz ergonomii

ma wiedze z zakresu podstaw dotyczacych budowy systemdédw mechatronicznych oraz
innych urzadzeh mechanicznych, elektrycznych i elektronicznych

ma podstawowa wiedze w zakresie rodzajéw i konstrukcji robotéw oraz ich
programowania

ma wiedze w zakresie budowy i dziatania podstawowych elementéw mechatronicznych
oraz ich integracji w ztozone uktady mechatroniczne

ma wiedze z zakresu grafiki inzynierskiej i zastosowania komputerowego wspomagania
projektowania i wytwarzania

orientuje sie w obecnym stanie wiedzy w zakresie mechatroniki i trendach jej rozwoju

ma podstawowg wiedze z zakresu mechaniki i nauk pokrewnych, w tym wiedze
niezbedna do rozumienia zjawisk mechanicznych oraz rozwigzywania podstawowych
zagadnien inzynierskich

ma wiedze na temat komputerowych metod gromadzenia, przetwarzania, przesytania i
przechowywania zasobéw danych

ma wiedze z zakresu obcojezycznej terminologii stosowanej w obszarze technologii
informatycznych oraz ich zastosowania w mechatronice

ma wiedze z zakresu zarzadzania procesem wytwarzania oprogramowania, jego
wdrozenia i konserwacji

ma elementarng wiedze z zakresu budowy, dziatania, obstugi oraz zastosowan
podstawowych przyrzadéw i systemdw pomiarowych

posiada wiedze z zakresu zdrowego trybu zycia

69%
21%
10%

PRK

P6S_WG, P6S_WG_inz

P6S_WK, P6S_WK _inz

P6S_WK, P6S_WK inz

P6S_WG, P6S_WK,
P6S_WG._inz,
P6S_WK_inz

P6S_WG, P6S_WG_inz

P6S_WG, P6S_WG_inz

P6S_WG, P6S_WG_inz

P6S_WG, P6S_WK,
P6S_WG _inz,
P6S_WK inz

P6S_WG, P6S_WG_inz

P6S_WG, P6S_WK,
P6S_WG._inz,
P6S_WK_inz
P6S_WG, P6S_WK,
P6S_WG._inz,
P6S_WK_inz

P6S_WG, P6S_WK

P6S_WG, P6S_WG_inz

P6S_WG, P6S_WK
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Umiejetnosci

Kod

MCH_01 K _U01
MCH_O1 K _U02
MCH_O1 K_U03
MCH_O1_K_U04
MCH_01_K_U05
MCH_O1_K_U06
MCH_01_K_U07
MCH_O1 _K_U08
MCH_O1_K_U09
MCH_O1 K_U10
MCH_01 K U11

MCH_01 K U12

Tresc

korzysta z metod eksperymentalnych oraz matematyczno-statystycznych do opisu i
analizy systeméw mechatronicznych

potrafi dokona¢ doboru materiatéw konstrukcyjnych podczas projektowania urzadzen
mechatronicznych

potrafi dokona¢ doboru podstawowych elementéw systeméw mechatronicznych do
wskazanych zastosowan oraz zaproponowac alternatywne rozwigzania

potrafi z wykorzystaniem nowoczesnych technologii informatycznych zaprojektowac i
wykona¢ aplikacje komputerowe

umie wyszukiwaé, analizowac i wykorzystywac dostepne informacje, a takze opracowac
system informatyczny wspomagajacy zarzadzanie zgromadzonymi danymi

potrafi dokonac analizy ekonomicznej dla planowanego przedsiewziecia

potrafi okresli¢ najistotniejsze kierunki dalszego rozwijania swojej wiedzy oraz
umiejetnosci praktycznych oraz skutecznie realizowa¢ proces samoksztatcenia

potrafi zaplanowac i przeprowadza¢ eksperymenty, dokonywaé pomiaréw oraz
opracowac ich wyniki

potrafi przeprowadzi¢ badanie systemu mechatronicznego oraz nadzorowac proces jego
eksploatacji

potrafi zaprojektowac, zbudowaé, uruchomic¢ oraz przetestowad prosty system
mechatroniczny zawierajacy elementy automatyki i sterowania

potrafi zaprojektowac program obstugujgcy maszyny stosowane w procesach
wytwarzania

potrafi komunikowac sie, w tym w jezyku obcym na poziomie B2 ESOK] z uzyciem
specjalistycznej terminologii z zakresu mechatroniki

Kompetencje spoteczne

Kod

MCH_01 K_KO01
MCH_O1 K _K02
MCH_01 K _KO03
MCH_O1 K _K04

MCH_O1_K_KO05

Efekty uczenia sie

Tresé

potrafi pracowaé w grupie, przyjmujac w niej rézne role, w tym kierowa¢ matym zespotem,

przyjmujac odpowiedzialnos¢ za efekty jego pracy

rozumie potrzebe ciggtego doksztatcania sie i pogtebiania swoich umiejetnosci praktycznych

ma swiadomos¢ o pozatechnicznych skutkach podejmowanych dziatan inzynierskich i ich

wptywie na $rodowisko naturalne
wykazuje kreatywnos¢ w zakresie stosowania nowoczesnych rozwigzan w mechatronice

moze doradza¢ w zakresie doboru optymalnych technologii i rozwigzah w systemach
wykorzystujacych urzadzenia mechatroniczne

PRK
P6S_UW, P6S_UW_inz

P6S_UW, P6S_UW_inz
P6S_UW, P6S_UW_inz
P6S_UW, P6S_UK,

P6S_UW inz

P6S_UW, P6S_UK,
P6S_UW inz

P6S_UW, P6S_UK,
P6S_UU, P6S_UW._inz

P6S_UW, P6S_UU,
P6S_UW_inz

P6S_UW, P6S_UO
P6S_UW, P6S_UW_inz
P6S_UW, P6S_UK,

P6S_UO, P6S_UW inz

P6S_UW, P6S_UK,
P6S_UO, P6S_UW inz

P6S_UW, P6S_UK,
P6S_UO, P6S_UW inz

PRK
P6S_KO, P6S_KR

P6S_KK
P6S_KK, P6S_KO

P6S_KK
P6S_KK, P6S_KR
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Plan studiow

Semestr 1
. . . Punkty A . Y
Przedmiot Liczba godzin ECTS Forma weryfikacji Obligatoryjnos¢ Blok
Jezyki obce do wyboru 1 Zaliczenie na ocene Obowigzkowa JO
grupa
Student wybiera jeden przedmiot i realizuje go przez 4 semestry
Jezyk angielski Lektorat: 18 1 Zaliczenie na ocene Fakultatywny JO
Jezyk niemiecki Lektorat: 18 1 Zaliczenie na ocene Fakultatywny JO
BHP i ergonomia Wyktad: 9 1 Zaliczenie na ocene Obowigzkowy HS
Wprowadzenie do mechatroniki Wyktad: 18 2 Zaliczenie na ocene Obowigzkowy C
Podstawy elektrotechniki Wykfad: 18 5 Zaliczenie na ocene Obowigzkowy C
Cwiczenia audytoryjne: 18
Wprowadzenie do programowania Wykfad: 9 4 Zaliczenie na ocene Obowigzkowy B
Cwiczenia laboratoryjne: 18
Materiaty inzynierskie Cwiczenia laboratoryjne: 9 4 Egzamin Obowigzkowy B
Wyktad: 18
Dokumentacja techniczna w mechatronice Wykfad: 9 4 Zaliczenie na ocene Obowigzkowy C
Cwiczenia laboratoryjne: 18
Projektowanie w mechatronice Wykfad: 9 4 Zaliczenie na ocene Obowigzkowy C
Cwiczenia laboratoryjne: 18
Podstawy robotyki Wyktad: 18 3 Zaliczenie na ocene Obowigzkowy C
Suma 207 28 Egzaminy: 1
Semestr 2
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Przedmiot

Liczba godzin

Punkty

Forma weryfikacji

Obligatoryjnos¢

Blok

ECTS
Jezyki obce do wyboru 1 Zaliczenie na ocene Obowigzkowa JO
grupa
Student wybiera jeden przedmiot i realizuje go przez 4 semestry
Jezyk angielski Lektorat: 18 1 Zaliczenie na ocene Fakultatywny JO
Jezyk niemiecki Lektorat: 18 1 Zaliczenie na ocene Fakultatywny JO
Przedmioty humanistyczne do wyboru 1 Zaliczenie na ocene Obowigzkowa HS
grupa
Student wybiera jeden przedmiot
Negocjacje Wyktad: 9 1 Zaliczenie na ocene Fakultatywny HS
Ekonomia Wyktad: 9 1 Zaliczenie na ocene Fakultatywny HS
Matematyka Cwiczenia audytoryjne: 18 4 Zaliczenie na ocene Obowigzkowy B
Wyktad: 18
Dokumentacja techniczna w mechatronice Wykfad: 9 3 Zaliczenie na ocene Obowigzkowy C
Cwiczenia laboratoryjne: 18
Podstawy elektrotechniki Cwiczenia laboratoryjne: 18 2 Zaliczenie na ocene Obowigzkowy C
Fizyka Wyktad: 9 2 Zaliczenie na ocene Obowigzkowy B
Cwiczenia laboratoryjne: 9
Mechanika Wykfad: 18 5 Egzamin Obowigzkowy B
Cwiczenia audytoryjne: 18
Projektowanie w mechatronice Cwiczenia laboratoryjne: 18 2 Zaliczenie na ocene Obowigzkowy C
Napedy maszyn i urzadzen Wykfad: 18 3 Egzamin Obowigzkowy C
Cwiczenia projektowe: 9
Mechatronika w sporcie i medycynie Wyktad: 9 2 Zaliczenie na ocene Obowigzkowy C
Suma 216 25 Egzaminy: 2
Plan studiéw 7/15



Semestr 3

Przedmiot Liczba godzin ::.'I'.Is(ty Forma weryfikacji Obligatoryjnos¢ Blok
Jezyki obce do wyboru 1 Zaliczenie na ocene Obowigzkowa JO
grupa
Student wybiera jeden przedmiot i realizuje go przez 4 semestry
Jezyk angielski Lektorat: 18 1 Zaliczenie na ocene Fakultatywny JO
Jezyk niemiecki Lektorat: 18 1 Zaliczenie na ocene Fakultatywny JO
Mechanika Cwiczenia projektowe: 18 2 Zaliczenie na ocene Obowigzkowy B
Cwiczenia laboratoryjne: 9
Techniki obliczeniowe w mechatronice Wykfad: 9 3 Zaliczenie na ocene Obowigzkowy B
Cwiczenia laboratoryjne: 18
Komputerowe wspomaganie projektowania Cwiczenia laboratoryjne: 18 2 Zaliczenie na ocene Obowigzkowy C
Systemy pomiarowe i metrologia Wykfad: 9 2 Zaliczenie na ocene Obowigzkowy C
Cwiczenia laboratoryjne: 9
Uktady i zespoty elektroniczne w mechatronice Wyktad: 18 3 Egzamin Obowigzkowy C
Przedmioty humanistyczne do wyboru 1 Zaliczenie na ocene Obowigzkowa HS
grupa
Student wybiera jeden przedmiot
Socjologia Wyktad: 9 1 Zaliczenie na ocene Fakultatywny HS
Polityka spoteczna Wyktad: 9 1 Zaliczenie na ocene Fakultatywny HS
Matematyka Cwiczenia audytoryjne: 9 4 Egzamin Obowigzkowy B
Wyktad: 9
Maszyny i urzadzenia specjalne Wykfad: 18 5 Egzamin Obowigzkowy B
Cwiczenia audytoryjne: 9
Cwiczenia laboratoryjne: 9
Techniki mikroprocesorowe Wykfad: 9 4 Zaliczenie na ocene Obowigzkowy C
Cwiczenia laboratoryjne: 18
Suma 216 27 Egzaminy: 3
Plan studiéw 8/15



Semestr 4

Studentéw obowigzuje zaliczenie 4 tygodniowej (160 godzin) praktyki zawodowe] po IV semestrze (6 pkt ECTS).

Przedmiot Liczba godzin :g;l_ls(ty Forma weryfikacji Obligatoryjnos¢ Blok
Jezyki obce do wyboru 2 Egzamin Obowigzkowa JO
grupa
Student wybiera jeden przedmiot i realizuje go przez 4 semestry
Jezyk angielski Lektorat: 18 2 Egzamin Fakultatywny JO
Jezyk niemiecki Lektorat: 18 2 Egzamin Fakultatywny JO
Wytrzymatos¢ materiatéw Wyktad: 9 2 Zaliczenie na ocene Obowigzkowy B
Cwiczenia laboratoryjne: 9
Teoria mechanizméw i maszyn Wykfad: 9 4 Egzamin Obowigzkowy B
Cwiczenia projektowe: 18
Symulacje komputerowe Wykfad: 18 4 Egzamin Obowigzkowy C
Cwiczenia laboratoryjne: 9
Sensory i pomiary wielkosci fizycznych Wykfad: 18 3 Zaliczenie na ocene Obowigzkowy C
Cwiczenia laboratoryjne: 9
Uktady i zespoty elektroniczne w mechatronice ¢Wiczenia laboratoryjne: 18 2 Zaliczenie na ocene Obowigzkowy C
Cwiczenia projektowe: 18
Praktyka zawodowa Praktyka zawodowa: 0 6 Zaliczenie na ocene Obowigzkowy C
Ochrona wiasnosci intelektualnej Wyktad: 9 1 Zaliczenie na ocene Obowigzkowy HS
Komputerowe projektowanie obwodéw elektronicznych Wykfad: 9 3 Zaliczenie na ocene Obowigzkowy C
Cwiczenia laboratoryjne: 18
Techniki mikroprocesorowe Wykfad: 9 2 Zaliczenie na ocene Obowigzkowy C
Cwiczenia laboratoryjne: 18
Suma 216 29 Egzaminy: 3
Plan studiéw 9/15



Semestr 5

Przedmiot Liczba godzin :g.'l‘.ls(ty Forma weryfikacji Obligatoryjnos¢ Blok

Techniki wytwarzania i techniki przyrostowe Wykfad: 18 4 Zaliczenie na ocene Obowigzkowy C
Cwiczenia laboratoryjne: 18
Cwiczenia projektowe: 18

Systemy prezentacji danych Wykfad: 18 3 Zaliczenie na ocene Obowigzkowy C
Cwiczenia laboratoryjne: 18

Systemy bezzatogowe Cwiczenia laboratoryjne: 18 5 Zaliczenie na ocene Obowigzkowy C
Wyktad: 18

Suma 126 12 Egzaminy: 0

Specjalnosc¢: mechatronika w pojazdach samochodowych

. . . Punkty . . y

Przedmiot Liczba godzin ECTS Forma weryfikacji Obligatoryjnos¢ Blok

Elektrotechnika i elektronika samochodowa Wykfad: 18 7 Egzamin Obligatoryjny D
Cwiczenia audytoryjne: 9 specjalnosciowy

Diagnozowanie uktadéw mechatronicznych poktadowych Wyktad: 18 4 Zaliczenie na ocene Obligatoryjny D

specjalnosciowy

Suma 45 11 Egzaminy: 1

Suma (czesc kierunkowa i obieralna) 171 23 Egzaminy: 1

Specjalnosc¢: roboty i sterowniki

. . . Punkty e . y
Przedmiot Liczba godzin ECTS Forma weryfikacji Obligatoryjnos¢ Blok
Projektowanie i programowanie uktadéw sterowania Wyktad: 18 8 Egzamin Obligatoryjny D

Plan studiéw

Cwiczenia audytoryjne: 9

specjalnosciowy
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Przedmiot

Liczba godzin

Punkty

Forma weryfikacji

Obligatoryjnos¢

Blok

ECTS
Programowanie robotéw Wykfad: 18 8 Egzamin Obligatoryjny D
Cwiczenia laboratoryjne: 9 specjalnosciowy
Suma 54 16 Egzaminy: 2
Suma (czes¢ kierunkowa i obieralna) 180 28 Egzaminy: 2
Semestr 6
. . . Punkty . . Ny
Przedmiot Liczba godzin ECTS Forma weryfikacji Obligatoryjnos¢ Blok
Mechatronika w systemach technicznych Wykfad: 9 4 Zaliczenie na ocene Obowigzkowy C
Cwiczenia projektowe: 18
Transmisja danych Wykfad: 18 4 Zaliczenie na ocene Obowigzkowy C
Cwiczenia laboratoryjne: 18
Suma 63 8 Egzaminy: 0
Specjalnos¢: mechatronika w pojazdach samochodowych
. . . Punkty A . Iy
Przedmiot Liczba godzin ECTS Forma weryfikacji Obligatoryjnos¢ Blok
Elektrotechnika i elektronika samochodowa Cwiczenia laboratoryjne: 18 6 Zaliczenie na ocene Obligatoryjny D
Cwiczenia projektowe: 18 specjalnosciowy
Zrédta napedu w pojazdach Wyktad: 18 4 Egzamin Obligatoryjny D
specjalnosciowy
Diagnozowanie uktadéw mechatronicznych pokfadowych Cwiczenia laboratoryjne: 18 6 Zaliczenie na ocene Obligatoryjny D
Cwiczenia projektowe: 9 specjalnosciowy
Budowa pojazdéw Wyktad: 9 3 Zaliczenie na ocene Obligatoryjny D

Plan studiéw
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Punkty

Przedmiot Liczba godzin ECTS Forma weryfikacji Obligatoryjnos¢ Blok
Suma 20 19 Egzaminy: 1
Suma (czesc kierunkowa i obieralna) 153 27 Egzaminy: 1
Specjalnosc: roboty i sterowniki
. . . Punkty o . Ny
Przedmiot Liczba godzin ECTS Forma weryfikacji Obligatoryjnos¢ Blok
Teoria sterowania Wyktad: 18 5 Egzamin Obligatoryjny D
specjalnosciowy
Projektowanie i programowanie uktadéw sterowania ¢Wiczenia laboratoryjne: 18 7 Zaliczenie na ocene Obligatoryjny D
Cwiczenia projektowe: 18 specjalnosciowy
Programowanie robotéw Cwiczenia laboratoryjne: 18 8 Zaliczenie na ocene Obligatoryjny D
Cwiczenia projektowe: 18 specjalnosciowy
Suma 20 20 Egzaminy: 1
Suma (czes¢ kierunkowa i obieralna) 153 28 Egzaminy: 1
Semestr 7
. . . Punkty . . y
Przedmiot Liczba godzin ECTS Forma weryfikacji Obligatoryjnos¢ Blok
Sztuczna inteligencja Wyktad: 18 4 Egzamin Obowigzkowy C
Suma 18 4 Egzaminy: 1

Specjalnos¢: mechatronika w pojazdach samochodowych

Plan studiéw



Przedmiot

Liczba godzin

Punkty

Forma weryfikacji

Obligatoryjnos¢

Blok

ECTS
Budowa pojazdéw Cwiczenia projektowe: 18 4 Zaliczenie na ocene Obligatoryjny D
Cwiczenia laboratoryjne: 9 specjalnosciowy
Teoria ruchu pojazdéw Cwiczenia laboratoryjne: 9 7 Egzamin Obligatoryjny D
Wyktad: 18 specjalnosciowy
Seminarium dyplomowe Seminarium: 18 2 Zaliczenie na ocene Obligatoryjny D
specjalnosciowy
Zrédta napedu w pojazdach Cwiczenia projektowe: 18 4 Zaliczenie na ocene Obligatoryjny D
specjalnosciowy
Autonomiczne pojazdy Cwiczenia laboratoryjne: 18 2 Zaliczenie na ocene Obligatoryjny D
specjalnosciowy
Suma 108 19 Egzaminy: 1
Suma (czesc kierunkowa i obieralna) 126 23 Egzaminy: 2
Specjalnosc: roboty i sterowniki
. . . Punkty . . L
Przedmiot Liczba godzin ECTS Forma weryfikacji Obligatoryjnos¢ Blok
Robotyzacja proceséw przemystowych Wykfad: 9 3 Zaliczenie na ocene Obligatoryjny D
Cwiczenia laboratoryjne: 18 specjalnosciowy
Animatronika Wykfad: 9 5 Egzamin Obligatoryjny D
Cwiczenia projektowe: 18 specjalnosciowy
Systemy inteligentne budynkdéw Wykfad: 9 4 Zaliczenie na ocene Obligatoryjny D
Cwiczenia projektowe: 18 specjalnosciowy
Seminarium dyplomowe Seminarium: 18 2 Zaliczenie na ocene Obligatoryjny D
specjalnosciowy
Sztuczna inteligencja brzegowa Cwiczenia laboratoryjne: 9 2 Zaliczenie na ocene Obligatoryjny D
specjalnosciowy
Suma 108 16 Egzaminy: 1
Suma (czesc kierunkowa i obieralna) 126 20 Egzaminy: 2
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Semestr 8

Przedmiot Liczba godzin :g.'l‘.ls(ty Forma weryfikacji Obligatoryjnos¢ Blok
Podstawy przedsiebiorczosci Wyktad: 18 2 Zaliczenie na ocene Obowigzkowy HS
Prezentacje i wystapienia publiczne Cwiczenia laboratoryjne: 9 2 Zaliczenie na ocene Obowigzkowy A
Przygotowanie i ztozenie pracy dyplomowej oraz przygotowanie do Praca dyplomowa: 0 15 Zaliczenie Obowigzkowy C
egzaminu dyplomowego
Suma 27 19 Egzaminy: 0
Specjalnosc¢: mechatronika w pojazdach samochodowych
. . . Punkty . . Ny
Przedmiot Liczba godzin ECTS Forma weryfikacji Obligatoryjnos¢ Blok
Mechatroniczne uktady sterowania napedem Cwiczenia projektowe: 18 6 Egzamin Obligatoryjny D
Wyktad: 9 specjalnosciowy
Seminarium dyplomowe Seminarium: 9 1 Zaliczenie na ocene Obligatoryjny D
specjalnosciowy
Teoria ruchu pojazdéw Cwiczenia projektowe: 9 2 Zaliczenie na ocene Obligatoryjny D
specjalnosciowy
Suma 45 9 Egzaminy: 1
Suma (czesc kierunkowa i obieralna) 72 28 Egzaminy: 1
Specjalnosc¢: roboty i sterowniki
. . . Punkty . . y
Przedmiot Liczba godzin ECTS Forma weryfikacji Obligatoryjnos¢ Blok
Robotyzacja proceséw przemystowych Cwiczenia projektowe: 18 5 Egzamin Obligatoryjny D
Wyktad: 9 specjalnosciowy
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Punkty

Przedmiot Liczba godzin ECTS Forma weryfikacji Obligatoryjnos¢ Blok

Seminarium dyplomowe Seminarium: 9 1 Zaliczenie na ocene Obligatoryjny D
specjalnosciowy

Suma 36 6 Egzaminy: 1

Suma (czes¢ kierunkowa i obieralna) 63 25 Egzaminy: 1
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